POLSKI

Sterownik REI z filtrami przeciwzakiéceniowymi.

Rei Solar Tracker controller moze pracowa¢ z wszelkiego rodzaju trackerami 1i 2
osiowymi (tzw. tamane i obrotowe - konfiguracja). Posiada dedykowany i innowacyjny
algorytm pozwalajgcy na prace na obszarach wystepowania czestych zachmurzen oraz
zmian warunkow atmosferycznych.

Nie wymaga drogich i ucigzliwych w kalibracji peryferiow takich jak inklinometry
czy magnetometry. Wystarczy jeden sensor promieniowania aby sprawnie i doktadnie
sterowac zestawem trackera.

Wbudowano funkcje wspotpracy z sensorami wykrycia zaniku zasilania przez co
instalacja staje sie znacznie bezpieczniejsza. Bardzo czesto przed burza pojawia sie
zanik napiecia.

Obstuguje 2 rodzaje wiatromierzy; analogowy w zakresie 0-5V oraz cyfrowy w
zakresie 0-250 pps typu NPN - sygnat to zwarcie do masy.

Posiada interface do sterowanie inwerterami AC, sterownikami silnikow BLDC,
zewnetrznym mostkiem H a nawet systemem hydraulicznym ktéry wymaga zastosowania
przyspieszenie/ opoznienie w zatgczaniu pompy w stosunku do zaworow.

Na ptycie zastosowano wysokiej jakosci wymienne przekazniki sterujgce silnikami
DC do 8A.

Parametry pracy;

Zasilanie; 11-29V DC

max pobor prgdu na przekaznikach 10A

max pobér pradu na czujnikach 250mA/ gniazdo
temperatura pracy od -20 do +50 stopni Celsjusza

Stany urzadzenia i wptyw na funkcje przyciskow;
e Tryb automatyczny - sterownik wykonuje pomiary co TX dla osi EW oraz TY dla
osi SN i koryguje pozycje trackera z doktadnoscig V1.
o przycisk C przytrzymany dtugo uruchomi procedure ochrony przed wiatrem
- ta funkcja pozwala na potozenie na ptasko powierzchni roboczej jednym
przyciskiem bez koniecznosci trzymania go przez caty czas trwania ruchu.
o przycisk M przytrzymany krétko (1s). przetgczy urzadzenie w tryb
manualny
o przycisk M przytrzymany dtugo (6-7s) przetacza urzadzenie w tryb
konfiguracji
o przycisk E, W, S pozostajg nieaktywne.
o przycisk N wyswietla odczyty w wszystkich czterech sensorow swiatta
e Tryb manualny - sterownik reaguje na przyciski E W S N i zatgcza silnik w
wybranych kierunkach.
o przycisk C przytrzymany krotko przetgcza urzadzenie w tryb Automatyczny.
o przycisk M pozostaje nieaktywny.
o przyciski E W S N zatgczajg silniki w odpowiednich kierunkach
e Tryb konfiguraciji - sterownik wyswietla kolejne parametry konfiguracyjne tak aby
mozliwe byto ich modyfikowanie przez uzytkownika..
o przycisk C przytrzymany krotko zapisuje ustawienia i przetgcza urzadzenie
w tryb Automatyczny



przycisk M pozostaje nieaktywne
przyciski E W stuzg do przechodzenia do poprzedniego/kolejnego
parametru

o przyciski S N stuzg do zmniejszania/zwiekszania wartosci parametru
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Przyciski i ich funkcje;
1. C - Confirm
a. (tryb automatyczny) uruchomienie procedury ochrony przed wiatrem
(przytrzymaj 5s)
b. (tryb manualny) uruchomienie trybu automatycznego
c. (tryb konfiguracji) wyjscie z konfiguracji z zapisaniem parametrow
2. M- Manual
a. (tryb automatyczny) wejscie do konfiguracji (przytrzymaj 6s)
b. (tryb automatyczny) wejscie do trybu manualnego (przycisniecie
przycisku 1s)
3. E - kierunek lub przewijanie
a. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku wschodnim
b. (tryb konfiguracji) przewijanie parametréw w gore
4. W - kierunek lub przewijanie
a. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku zachodnim
b. (tryb konfiguracji) przewijanie parametréw w dot
5. S - kierunek lub zmniejszanie wartosci
a. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku potudniowym
b. (tryb konfiguracji) zwiekszenie warto$ci parametru
6. N - kierunek lub zwiekszanie wartosci
a. (tryb automatyczny) przytrzymaj wyswietlanie odczytéw sensorow Swiatta



b. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku pétnocnym
c. (tryb konfiguracji) zmniejszanie wartosci parametru

Parametry konfiguracyjne (w nawiasach wartos¢ domysina);
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Wszystkie ustawienia parametrow prezentujemy w trzech jednostkami miary.
e liczba catkowita (1,2,3, ... )- wiaczenie/wylgczenie funkcji
e wartos¢ wyrazona w sekundach (s) - ustawienia czasu poszczegdélnych
procedur
e warto$¢ wyrazona w Woltach (V) - ustawienia progéw dla sensoréw
analogowych ktére konwertujg np. site wiatru, natezenie $wiatta do
wartosci wyrazonej w zakresie od 0 do 5V

V1 - (0.05-2.50V) doktadnos$¢ sledzenie stonca (domysinie 0.10). Jesli réznica w
odczytach pomiedzy sensorem E i W lub S i N jest wieksza niz wskazana wartos¢
tracker koryguje swojg pozycje w stosunku do promieniowania swiatfa.
V2 - (0.1-2.50V) sita wiatru przy ktérej sterownik przejdzie kolejno przez czasy
T9-T10 do ustawienia bezpiecznego (domysinie 1.00), ten parametr powoduje
réwniez restart licznika T2 jesli tacker jest juz zablokowany dzieki temu tracker
pozostaje w pozycji bezpiecznej tak dlugo az wiatr uspokoi sie catkowicie.
V3 - (0.1-2.50V) najmniejsza wartos¢ odczytu czujnikéw swiatta przy ktorej sita
promieniowania stonecznego jest na granicy miedzy dniem i nocg (domysinie
0.80).
V4 - (0.1-2.50V) prég zachmurzenia przy ktérym sterownik spowalnia $ledzenie
stonca(domysinie 1.70) zabezpiecza to przed reakcjg trackera na promieniowanie
odbite od Wschodu podczas normalnej pracy w warunkach czesciowego
zachmurzenia.
TX - interwat czasowy co jaki nastepuje pomiar sity stonca Wschod -
Zachéd(domysinie 30s).
TY - interwat czasowy co jaki nastepuje pomiar sity storica Pétnoc -
Potudnie(domysinie 50s).
T1 - (0 - 9800s) czas oczekiwania na stonce po pojawieniu sie chwilowego spadku
wartosci odczytanej z jednego z sensoréw (domysinie 5000).
T2 - (0 - 9800s) czas jaki sterowni pozostaje zablokowany po wykryciu wiatru.

@ (Po przejsciu przez czasy T9-T10) (domysinie 600)
T3 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku E po zakonczeniu dnia
T4 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku W po zakonczeniu dnia
T5 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku S po zakonczeniu dnia
T6 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku N po zakonczeniu dnia
T7 - (0 - 9800s) czas oczekiwania na catkowity zmrok tzn. wszystkie sensory
wskazujg odczyty ponizej wartosci V3 przez dtugi czas po zaniku stonca (po tym
czasie sterownik zacznie powracac zgodnie z ustawieniami (T3 -T7)(domyslInie
1000)
T8 - (0 -9800s) Wind Security czas jaki jest potrzebny do poziomowania
konstrukcji tylko w trackerach jednoosiowych lub famanych
T9 - (0 -9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku S po wykryciu silnego
wiatru
T10 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku N po wykryciu
silnego wiatru



- T11 - (0-250s) czas wyprzedzenia/opoznienia zatgczenia pompy hydrauliczne;j.

-> TRCyv -
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Wersja trackera domysinie 3.

0 - pojedynczy jednoosiowy wychylny w osi E-W

1 - dwa trackery jednoosiowe wychylne w osi E-W

2 - Dwuosiowy tracker wychylny/tamany w osi E-W oraz S-N

3 - Dwuosiowy tracker obrotowy w osi E-W i wychylny w osi S-N

4 - Uniwersalny tracker obrotowy w osi E-W i Wychylny w osi S-N gdzie
mozliwe jest ustawienie ruchu w kierunku E oraz W w procedurze wykrycia
wiatru

-> DRV - (0 - 7) rodzaj sterowanego napedu (domyslinie 1)

*

.

* G000

0 - silnik DC/inwerter AC, lub zewnetrzny z
hamulcem(opdznienie/wyprzedzenie), wytgczniki krancowe Normalnie
Zamkniete

1 - silnik DC/inwerter AC, lub zewnetrzny z
hamulcem(opdznienie/wyprzedzenie), wytgczniki krancowe Normalnie
Otwarte

2 - silnik DC/inwerter AC, wytgczniki krancowe Normalnie Zamkniete

3 - silnik DC/inwerter AC, wytgczniki krancowe Normalnie Otwarte

4 - BLDC sterownik zewnetrzny, wytgczniki krancowe Normalnie Zamkniete
5 - BLDC sterownik zewnetrzny, wytgczniki krancowe Normalnie Otwarte
6 - Zewnetrzny ukfad duzej mocy - bez hamulca, wytgczniki krancowe
Normalnie Zamkniete

7 - Zewnetrzny uktad duzej mocy - bez hamulca, wytgczniki krancowe
Normalnie Otwarte

-> UPS - (0 - 2) wigczenie/wytgczenie obstugi czujnika wykrycia zaniku napiecia

¢
*
2

0 - wytgczony,
1 - wigczony aktywowany stanem niskim,
2 - wtgczony aktywowany stanem wysokim

- SNOW - (0-2V) ograniczenie temperatury pracy ukfadu

¢
¢
*

0 - wytgczony,
1 - wigczony aktywowany stanem niskim,
2 - wtgczony aktywowany stanem wysokim

- DIG - (0-250) prég predkosci wiatru wiatromierza cyfrowego

*
*

0-5 - aktywuje ochrone wiatru pojedynczym stanem logicznym.
6-250 - wigcza ochrone przeciwwiatrowg liczgc impulsy na sekunde
wiatromierza typu NPN.
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BEZPIECZNIKI;

Sterownik posiada 1 bezpiecznik gtowny 15A

Pozostate wyjscia zabezpieczone sg bezpiecznikami automatycznymi 200 mA
Uktad procesoréw réwniez jest odizolowany galwanicznie od prgdu odbiornikow.

Zalecamy stosowanie 2 bezpiecznikéw zewnetrznych na kazdy silnik z osobna.
Przetagczamy kierunek pradu wiec skuteczne zabezpieczenie mozliwe jest do
zrealizowania tylko za pomoca 2 dodatkowych bezpiecznikéw na wyjsciu.

Jak dobieraé¢ bezpieczniki;

Jesli silnik podtgczony do sterownika pobiera 2A podczas rozruchu bezpiecznik dla tego
silnika powinien by¢ max 3A

UWAGA to zewnetrzny bezpiecznik ma sie spali¢ a nie sterownik czy silnik.

Dtugotrwate zablokowanie mechaniczne silnika spowoduje zniszczenie silnika lub
sterownika poniewaz ptyta/$ciezki sg w stanie pracowac nawet przy 20A jednak rosngca
temperatura powoduje stopienie elementow.



Wiatromierz;

Mozna stosowaé rownolegle nawet 3 rézne wiatromierze;

2x Analogowe podajace sygnat od 0 do 5V

lub

1x Cyfrowe/impulsowe z tranzystorem NPN -> sygnal to zwarcie do masy.
Wiele jednostek wymaga podania zasilania np;

brgzowy (+)

czarny (-)

zielony (-) uwaga w niektrych wiatromierza¢ pozostaje nie podtgczany
niebieski (sygnat do A)

Wiatromierze cyfrowe wystepujg réwniez w konfiguracji 4 przewodowej ale ich
przeznaczenie sig rozni;

brazowy (+)

czarny (-)

zielony (nie podigczony lub z sygnatem PNP)

niebieski (sygnat NPN podtaczamy do kanatu D)

UWAGA; Wiatromierz to bardzo czute urzgdzenie jesli stosujemy stabej jakosci zasilacz
DC moze on wptywac¢ na poprawng prace wiatromierza - wtedy nalezy zastosowaé
przewod ekranowany i uziemic¢ ekran w ten sposob odizolujemy zaktécenia.

Zaktdcenia objawiajg sie tym ze na sterowniku pojawi sie odczyt wiatru nawet jesli
wiatromierz kreci sie bardzo wolno/lub wcale. Na wyswietlaczu wida¢ stopniowo rosngcy
odczyt az do przekroczenia progu ustawionego w konfiguracji. Zastosowane wktadki
ferrytowe lub/oraz przewdd ekranowany eliminuje ten problem.

PODSTAWOWE GNIAZDA WEJSCIA/WYJSCIA
e POWER - 4 zaciski (zasilanie uktadu napieciem 12 - 28V DC)
o 1 zaciski dodatni (+)
o 2 zaciski ujemny (-)

e Motor EW - 2 zaciski silnika DC kierunek wschoéd - zachdd max 8A
e Motor SN - 2 zaciski silnika DC kierunek potnoc - potudnie max 8A

e Zewnetrzny sterownik silnika - 8 zaciskow
o 1 zacisk masa (GND) odbiornika (inwerter/sterownik BLDC, STEPPER)
2 zacisk darlington sygnat dla kierunek E
3 zacisk darlington sygnat dla kierunek W
4 zacisk darlington sygnat dla kierunek S
5 zacisk darlington sygnat dla kierunek N
6 zacisk darlington pompa hydrauliczna lub predkos¢ dla kierunku EW
sterownika zewnetrznego
o 7 zacisk darlington pompa hydrauliczna lub predkos$¢ dla kierunku SN
sterownika zewnetrznego
o 8 zacisk zasilanie DC peryferiow

O O O O O



e Czujnik Swiatta - 5 zaciskdéw

1 zacisk masa (GND) sensora Swiatta (czarny)

2 zacisk sensora Swiatta kierunku “E” wschod (czerwony)
3 zacisk sensora swiatta kierunku “W” zachdd (zielony)

4 zacisk sensora Swiatta kierunek “S” potudnie (z6tty)

5 zasick sensora swiatata kierunek “N” potnoc (biaty)

O O O O O

e Czujnik Wiatru - 5 zaciskéw
o 1 zacisk ujemny (-)
o 2 zacisk sygnat analogowy z anemometru/czujnika wiatru w zakresie 0 - 5V
o 3 zacisk sygnat analogowy z anemometru/czujnika wiatru w zakresie 0 - 5V
o 4 zacisk sygnat cyfrowego z anemometru/czujnika wiatru w zakresie 0-250
pulséw na sekunde.
o 5 zacisk zasilanie anemometru/czujnika wiatru

o Wytgczniki krancowe - 8 zaciskow

1 zacisk ujemny (-)

2 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “E” wschod
3 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “W” zachod
4 zacisk dodatni (+)

5 zacisk ujemny (-)

6 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “S” potudnie
7 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “N” potnoc
8 zacisk dodatni (+)

O 0O O O O O O O

e Sensory inne - 4 zaciski

1 zacisk ujemny(-)

2 sensor X (UPS lub $nieg - konfigurowalne)
3 sensor Y (UPS lub $nieg - konfigurowalne)
4 ztgcze sygnatowe czujnika zaniku zasilania
5 zacisk dodatni (+)

O O O O O



Najczesciej stosowane podigczenie peryferiéw oraz czujnik wykrycia zaniku
napiecia sieciowego co wraz z UPS w zupetnosci zabezpiecza instalacje.
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Podiaczenie inwerterow VFD AC inwerter 1/3-fazy;

Jesli korzystasz z falownika - usun
przekazniki - nie beda potrzebne

Jezeli podtgczamy dwa falowniki, warto
takze podigczyc zasilanie z jednego z nich

Potzczenia
silnika<-=sterownika
rézni sie nieznacznie
w zaleznosci od
rodzaju.

Podtaczenie do
falownika:

COM - jako GNDV (-}
X4 - obrot w prawo

B REI Solar Tracker Y 12 “zasianic
z&a 2x 230V AC =z Y sterownika(+)

Inverter as W falownikach VFD

AP zmien parametr P11z
~power supply T T (0) na (2)

VFD jest zrodiem
zasilania sterownika

Maoze to byé silnik;
1 faza 3 przewody
3 fazy Z30V/400V

Obydwa falowniki
mozna podigczy¢ jako
zrodto zasilania

W inwerterze VFD AT-2 nalezy ustawi¢ parametr P11 na 2 aby sygnaly sterownika
byty obstugiwane przez urzadzenie.
Jesli posiadasz silnik 1f 2 cewkowy 3 lub 4 przewodowy koniecznie musisz

korzystac¢ z inwertera AT-2 i zmieni¢ parametr P92 na 2 wtedy silnik nie bedzie
potrzebowat kondensatora.



Inwerter FMZ ustawia sie zmieniajgc parametr P 0.02 na 1 aby sygnat sterownika byt
obstugiwany przez urzadzenie

Silnik 1- fazowy; koniecznie musisz zmieni¢ parametr P 4.13 na 3 oraz P5.18 = 0.00;
podigcz przewdd zwierajgcy oba konce cewek do U, pozostate 2 przewody do V i W nie
bedzie potrzebny kondensator a praca silnika bedzie bardzo ptynna.

Dla silnika 3 - fazowego P4.13 = 0, P5.18 = 2.00

P8.04 ustawiony na 3 pozwala na uruchomienie
silnika z lewymi obrotami przyciskiem MF

Podtaczenie inwertera FMZ;

SSR jako sterowanie silnikiem 1f/3f
CO STOSOWAC INWERTER VFD CZY PRZEKAZNIKI SSR?

Przekazniki nie dajg zadnego zabezpieczenia nie nalezg do najtanszych sg dosé¢
trwate. w przypadku silnika 1-fazowego musimy pozostawi¢ kondensator. Konieczne jest
zbudowanie zasilania sieciowego 3F/1F oraz 24V DC.

Inwertery VFD sg bardzo bezpieczne w uzytkowaniu dodatkowo umozliwiajg
petng regulacje obrotéw poprzez zmiane czestotliwosci. Potrafig zasila¢ urzgdzenia
peryferyjne wiec nie jest potrzebny zasilacz do sterownika.

PRZEKAZNIKI SSR INWERTER VFD
ZARZADZALNOSC BRAK PELNA
ZABEZPIECZENIA BRAK WSZYSTKIE NIEZBEDNE
KOSZTY PRZEKAZNIKI 4 X 100PLN | INWERTER 2 X 400PLN

BEZPIECZNIKI 4 X 100PLN | SUMA: ~800 PLN

ZASILACZ 24V 1X 100PLN

SUMA: ~900 PLN

W catosci inwestycji mamy do czynienia z r6znicg okoto 100 PLN jednak w zamian
dostajemy redundantne zasilanie sterownika (2 inwertery jako zrédto), wolny start oraz
szereg zabezpieczen i regulacje predkosci obrotowe;.




Jesli konstrukcja ma pewne niedociggniecia mechaniczne polecane jest
stosowanie inwerteréw.

Podstawowy stan urzgdzenia na ekranie LCD [w spoczynku w trybie sledzenia];

Linia pierwsza 16 znakéw (kolejno);

1.

w

S0P NO

- O

Sita nastonecznienia z kierunku E
-W “I” - [irradiancja] -
wystarczajgca sita stonica aby
warto byto sledzi¢

Sita nastonecznienia w kierunku
S - N “I” - irradiancja -
wystarczajgca sita stonca aby
warto byto sledzi¢

“* - (pole puste)

Rdznica sity storica na sensorach
E-W

a. “E” - stohce silniejsze po
stronie E trackera
b. “W” - stonce silniejsze po

stronie W trackera
“” poczatek wyniku odczytu w
voltach
pozycja jedno$ci
“.” rozdzielnik utamka
pozycja dziesietnych
pozycja setnych
“* - (pole puste)

. Roéznica sity storica na sensorach

S-N
a. “S” - stohce silniejsze po
stronie S trackera
b. “N” - stonce silniejsze po

stronie N trackera

12.

13.
14.
15.
16.

“” poczatek wyniku odczytu w
Voltach

pozycja jednosci

“.” rozdzielnik utamka

pozycja dziesietnych

pozycja setnych

Linia druga 16 znakéw (kolejno)

1.

2.
3.
4

o o

= © © N

0.

1.
12.
13.
14.
15.

16.

“F” sita wiatru w voltach

pozycja jednosci dla sity wiatru

“.” rozdzielnik utamkowy

pozycja dziesietnych dla sity
wiatru

““ - (pole puste)

X- sekundnik procedury sledzenia
E-W

dziesiagtki sekundnika E-W
jednosci sekundnik E-W

““ - (pole puste)

Y- sekundnik procedury Sledzenia
S-N

dziesiagtki sekundnika S-N
jednosci sekundnik S-N

“* - puste pole blokada zwolniona
- puste pole blokada zwolniona
- puste pole naped E-W w
spoczynku

“” - puste pole naped S-N w
spoczynku

10



Wskazniki stanu urzagdzenia na ekranie LCD
[mozliwe/alternatywne stany w trybie sledzenia];

Linia pierwsza 16 znakéw (kolejno);
1. Sita nastonecznienia z kierunku E
-W
a. “I” -[irradiancja] -
wystarczajgca sita stonca
aby warto byto sledzi¢
b. “C” - [clouds] - czesciowe
lub petne zachmurzenie
c. stan chwilowy - wskazanie
na przetgczenie trybu
pracy
i. “A”-przejscie do
trybu
automatycznego
i. “M”-przejscie do
trybu manualnego
ii.  “H”-
przekroczenie
temperatury pracy
- jesli funkcja

aktywna
2. Sita nastonecznienia w kierunku
S-N
a. “I” -irradiancja -

wystarczajgca sita stonca
aby warto bylto sledzi¢
b. “C” - clouds - czesciowe
lub petne zachmurzenie
c. stan chwilowy - wskazanie
na przetgczenie trybu
pracy
i. “1”-prég
temperatury 1
przekroczony
naped E-W
zablokowany

o

200 Ne

12.

13.
14.
15.
16.

i. “2:-prog
temperatury 2
przekroczony
naped W-W oraz
S-N zablokowany

Stan sensora wykrycia zaniku
napiecia w sieci

a. ““-pusty -> sensor
wytgczony
b. “--”-stan niski

c. “+” - stan wysoki
Réznica sity stohca na sensorach
E-W

a. “E” - stohce silniejsze po

stronie E trackera

b. “W” - stonce silniejsze po

stronie W trackera
“” poczatek wyniku odczytu w
Voltach
pozycja jednosci
pozycja dziesietnych
pozycja setnych

. (nie uzywany)
. Réznica sity storica na sensorach

S-N
a. “S” - stonce silniejsze po
stronie S trackera
b. “N” - stonce silniejsze po
stronie N trackera
“” poczatek wyniku odczytu w
Voltach
pozycja jednosci
pozycja dziesietnych
pozycja setnych
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Linia druga 16 znakéw (kolejno)

1.

6.

7.

2.
3.
4

“F” sita wiatru w voltach
pozycja jednoéci dla sity wiatru
pozycja dziesietnych dla sity
wiatru
wskaznik przekroczenia sity
wiatru dla wiatromierza
cyfrowego
a. ““-puste pole oznacza
ze ustawiony prog iloSci
pulséw na sekunde nie
zostat przekroczony
b. “*” oznacza ze ustawiony
prog ilosci pps zostat

przekroczony -
uruchomienie alarmu
wiatrowego
“T” - zegar wykonywanej
procedury

“1” numer zegara

a. T1 - Poszukiwanie stohca

b. T2 - blokada
przeciwwiatrowa

c. T3-czas przejsciana E
po zakonczeniu dnia

d. T4 - czas przejsciana W
po zakonczeniu dnia

e. T5-czas przejsciana S
po zakonhczeniu dnia

f. T6 - czas przejscia na N
po zakohczeniu dnia

g. T7 - zegar zwtoKi
przejscia na pozycje
poczatku dnia

h. T8 - czas wyptaszczania
konstrukcji po wykryciu
wiatru (tylko tracker
uchylny)

8.

10.
1.
12.
13.

14.

15.

16.

i. T9- czasprzejsciana S
po wykryciu wiatru
j- T10 - czas przejsciana N
po wykryciu wiatru
k. T11 - czas wyprzedzenia
zatgczenia pompy
( wypetnienie dla 2-cyfrowej
nazwy zegara)
pozycja tysiecy zegara
pozycja setek zegara
pozycja dziesigtek zegara
pozycja jednosci zegara
blokada przekroczenia
dozwolonego amperazu na
napedzie kierunku E-W
a. ““-puste pole blokada
zwolniona
b. “e” - blokada w kierunku E
c. “w” - blokada w kierunku
w
blokada przekroczenia
dozwolonego amperazu na
napedzie kierunku S-N
a. ““-puste pole blokada
zwolniona
b. “s”- blokada w kierunku S
c. “n”-blokada w kierunku N
stan napedu na kierunku E-W
a. “” - puste pole spoczynek
b. “E”-ruch w kierunku E
c. “W”-ruch w kierunki W
d. “X”- osiggnieto skrajng
pozycje E lub W
stan napedu na kierunku S-N
a. “” - puste pole spoczynek
b. “S”-ruch w kierunku S
c. “N”-ruch w kierunki N
d. “X”-osiaggnieto skrajng
pozycje S lub N

12



Wskazniki stanu urzagdzenia na ekranie LCD

[tryb sterowania recznego];

Mimo podobnego wygladu linii pierwszej liczby przedstawiajg odczyty z
amperomierzy nie z sensora naswietlenia.

Linia pierwsza 16 znakow (kolejno);

13. pozycja jednosci

1. “M” - tryb manualny 14. “.” rozdzielnik utamka
2. ““-(pole puste) 15. pozycja dziesietnych
3. ““-(pole puste) 16. pozycja setnych
4. Kierunek pracy poboru pradu Linia druga 16 znakéw (kolejno)
(amper) napedu E - W 1. sita wiatru w voltach
a. “E” - pobdr/silnik pracuje a. “A” - kanat wiatromierza
w strone E analogowego
b. “W” - pobdr/silnik pracuje b. “D” - kanat wiatromierza
w strone W cyfrowego.
5. “” poczatek wyniku odczytu 2. pozycja jedno$ci dla sity wiatru
wyrazony w voltach ~(0 = 0A, 3. “.”rozdzielnik ulamkowy
2.50 = 10A) 4. pozycja dziesietnych dla sity
6. pozycja jednosci wiatru
7. “.rozdzielnik utamka 5. ““-(pole puste)
8. pozycja dziesietnych 6. “T”- wskaznik temperatury
9. pozycja setnych 7. “B” - temperatura ptyty
10. “* - (pole puste) 8. “” - poczatek odczytu wyrazony
11. Kierunek pracy poboru prgdu w voltach
(amper) napedu E - W 9. pozycja jednosci
a. “S”- pobdr/silnik pracuje 10. “.” rozdzielnik utamka
w strone S 11. pozycja dziesietnych
b. “N” - pobdr/silnik pracuje 12. pozycja setnych
w strone N 13. ““ - (pole puste)
12. “” poczatek wyniku odczytu w 14.“ “ - (pole puste)
voltach ~(0 = 0A, 2.50 = 10A) 15.““ - (pole puste)
16. “ “ - (pole puste)
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REI| Solar Tracker
RC OPTI

Podtgczenie peryferiow



Uniwersalny
sterownik do
wolnostojgcych
instalacji
fotowoltaicznych

Mozliwosé sterowania pilotem, duze mozliwosci modyfikacji programu.

REI Optimal REI Farm

Algorytm Hybrydowy Hybrydowy
Kanaty DC silnikéw Przekazniki Mostki-H(PWM)
Zdalne sterowanie - Wi-Fi/Web

llos¢ wejs¢ analogowe / cyfrowe | 6/3 5/2

llo$¢ wyjs¢ cyfrowych 6 6

(darlington)

CENA 700 PLN 1200 PLN

| REI Farm |

Profesjonalny
: sterownik do
O il Q4@ zz T |
8 fermowych
| instalacji
| fotowoltaicznych

Komunikacja Wi-Fi, PWM oraz kontrola poboru prgdu DC

Sterowniki REI posiadajg mozliwos¢ pracy z
konstrukcjami;
1. obrotowo-uchylnymi (obrét w osi E-W,
pochylenie (S-N)
2. famanymi (uchylnymi w obu osiach)
3. jednoosiowymi (jeden tracker)
4. podwojnymi jednoosiowymi (dwa trackery)

Zmiana logiki pracy jest mozliwe poprzez
konfiguracje - nie ma koniecznosci
przeprogramowania



REI Optimal o e

1.  Dowolny przycisk aktywuje
“‘Remote Control”

2. Funkcje RC przyciskow;

NANNSN WA A

- A- kierunek “S” SRW E DO Dt D2 I3 Dé D6 D6 D7 A K
- B - kierunek “E”
- C - kierunek “W”
- D - kierunek “N”
3. Diugie przytrzymanie “A” [ok 3s] - powr6t do T e W;“ -
trybu automatycznego / odblokowanie trackera L 0 0 0 0 0 D D O iilii ---- CECEV A
**k* H H 11 ”»
4. Dtugie przytrzymanie "D” - procedura ochrony Mozna takze uzywaé pilota na .
przed wiatrem / blokada trackera podczerwien IR :
Parametr "RCLK:" ustawia czas Remote Clock x10 e _ 1_#:
(np. RCLK == 10 po [10x10s=] 100s po ostatnim nacinigcia Uwaga; swiatto podczerwone nie e
przycisku na pilocie tracker przejdzie z trybu “Remote Control” do przenika przez przeszkody (skrzynia, .
“Automatic’. _ . - . _ _ drzewo itp.) \ '
Czestotliwosé radiowa dziata znacznie lepiej poniewaz przenika przez Codes: ,
przeszkody niemetalowe np skrzynki z ABS. 0x00FFA857; 0x00FF906F; 0x00FFC23D; 0x00FFO2FD;

0xO0FFBO4F; 0x00FF22DD



Nalezy zastosowac
bezpieczniki na obu
przewodach ze wzgledu na
zmiane polaryzacji w
zaleznosci od kierunku
obrotow.

Wartos¢ bezpiecznika nie
powinna by¢ wigksza niz
25% PRADU SILNIKA

podczas normalnej pracy

DC

.........

REI Solar Track
Controller

DC motors

12- 24V 8A I
BRI f.i3;> ”A

Z2wnsmZO

Dwa (2) piny
GND

- VIN (++)

Dwa (2) piny
dostarczajg

12- 24V

Optymaina
konfiguracja

Silniki pradu stalego
(podiaczone
zewnetrzne wylaczniki
krancowe)

Jeden
przewdd ze
wszystkich
wytgcznikéw
krancowych
potaczony
razem z (-)
minusem




Potaczenia
silnika<->sterownika
rézni sie nieznacznie
w zaleznosci od
rodzaju.

Moze to by¢ silnik;
1 faza 3 przewody
3 fazy 230V/400V

Jesli korzystasz z falownika - usun ' —— o
przekazniki - nie beda potrzebne ¢ B Slak,

g ge omggg

Y4 X3 X2 X1 Cow Vil 5V SPL COM

Jezeli podtagczamy dwa falowniki, warto
takze podiaczy¢ zasilanie z jednego z nich

INVERTER

Podtaczenie do
falownika:

COM - jako GND/ (-)
X4 - obrét w prawo
X5 - obrét w lewo

REI Solar Tracker Y0 1Sl 12\ _ .silanic
2x 230V AC R [ v sterownika (+)
Inverter as 2- | W falownikach VFD

zmien parametr P11 z
power supply a2

VFD jest zrédtem
zasilania sterownika

Obydwa falowniki
mozna podtaczyé jako
zrédto zasilania




Jesli korzystasz z falownika - usun
przekazniki odpowiedzialne za kierunek,
ktory bedzie sterowany przez falownik.

Potaczenia
silnika<->sterownika
rézni sie nieznacznie
w zaleznosci od
rodzaju.

INVERTER

Moze to by¢ silnik;

1 faza 3 przewody J——Qi

3 fazy 230V/400V

W konfiguracji
mieszanej
VFD NIE moze
by¢ zrédiem
zasilania
sterownika

DC 24V

Podtaczenie do
falownika:

COM - jako GND/ (-)
X4 - obrét w prawo
X5 - obrét w lewo
12V - zasilanie

REI Solar Tracker ERuie sterownika (+)
230V AC + DC 5 W falownikach VFD

zmien parametr P11 z

motor N 0)ha (2)

y
D IE 0K © BSE ||

- O pord
12V X8 X4 X3 X2 X1 Com Vil 5V SP1 COM .




Zastosowanie 2 przekaznikow

o zupetnie innych parametrach
pracy.

NO/NC (z cewkami 12V)

pozwala na podfgczenie silnika| *-—D—'*
1A
N
&
1z

Podtgczamy zacisk A2 z L
przekaznika 1 w kierunku np.: S < +

Podtgczamy zacisk A2 z
przekaznika 2 w kierunku np.: N

The connectors are
activated by changing
the P11 parameter from
(0)to (2)

INVERTER

It could be the engine;
1 phase 3 wires
3 phase 230V/400V

=)

Jezeli korzystasz z falownika lub
przekaznikéw zewnetrznych - wyjmij
wbudowane przekazniki z gniazd na ptytce -
nie beda potrzebne.

Przekazniki zasilamy zawsze
bezposrednio z zasilacza.

4-2012-35- 1012

84201238

il S

3?!
8

EI Solar Tracker
230V AC

+ external DC

relays

-5 5. 5: 811 = E S

Podtgcz ten przewdd tylko
wtedy, gdy cewka przekaznika

ma napiecie 12 V

DC 12V

Podtaczenie do falownika:
COM - jako GND/ (-)

X4 - obrét w prawo

X5 - obrét w lewo

12V - zasilanie sterownika

+)

W falownikach VFD zmien
parametr P11 z (0) na (2)

VFD ma logike 12V, jesli
bedziesz uzywaé
przekaznikow z cewkami
12V i zasilaniem 12V,
Zaréwno falownik, jak i
zasilacz moga pracowa¢é
jako redundantne zrédto
zasilania.



Kondensator
pomiedzy
przewodami
uzwojenia
silnika

Jesli korzystasz z przekaznikéw
zewnetrznych - wyjmij przekazniki z gniazd
na plycie - nie beda potrzebne.

Zawsze uzywamy bezpiecznikéw za
przekaznikami

REI Solar Tracker "

230V AC
External relays

DC 24V




chainflex®

Sterownik RElI moze obstugiwa¢ wiele typéw czujnikéw swiatta

. . , . T . . . Aby uniknaé¢ zakltécen, uzyj przynajmniejz
Nalezy pamietac, ze czujniki swiatta LED sa mniej doktadne niz skretki lub kabla sterowniczego o

wersje z mikropanelami stonecznymi.

Czujnik posiada oznaczenie kierunku E, umozliwiajgce jego prawidtowg orientacje — nalezy
upewnic¢ sie, ze jest prawidtowo zamontowany.

Jesli przediuzysz kabel, mozesz miec¢ inne kolory, ale to nie jest problem.
Wazne jest prawidtowe podtgczenie kierunku na sterowniku.

W trybie automatycznym, przytrzymujgc przycisk ,N”, zobaczysz odczyty wszystkich 4
czujnikéw swiatta.

taczac przewody jeden po drugim, mozna zobaczy¢, ktéry przewdd odpowiada kazdemu z
czterech kierunkéw.

Zunsmzo0n

Nawet jesli zamontujesz czujnik do géry nogami, nie musisz go demontowac - wystarczy
wymieni¢ przewody na zaciskach.
Réwnie dobrze mozesz uzy¢ innego typu czujnika.

Kierunek ,N”
TYP 1 -> gora trackera
kabel W GORE

Czerwony (E)
Zielony (W)
Zotty (S)
Biaty (N)
Czarny (-)




Sterownik RElI moze obstugiwaé jednoczesnie 3 anemometry
(2x analogowe 0-5 V i 1x cyfrowe 0-250 pps)]

Mozna podiaczy¢ 3 najpopularniejsze typy anemometrow jak ponizej:

Analog 0-5V
5V - 30 m/s

Parameter “V2”

Zasilanie:
Brazowy (+)
Czarny (-)

Sygnat;
Niebieski (A)
Zielony (-) lub
nie potgczony

~ Digital NPN
1 obr =20 pulse

20pulse =1,75m/s §
Paraeter“DIG”

Zasilanie:
Brazowy (+)
Czarny (-)

Sygnat;
Niebieski (A)
Zielony (-) lub
nie potgczony

l
&

Aby unikng¢ zaklécen, uzyj
przynajmniej skretki lub kabla
sterowniczego 4

Dlgltal 2W

1 roud == 2 pulse
1 pulse = 0,6m/s
Parameter “DIG”

Brak zasilania;

Sygnat; 4 ]l c
Zielony (D) i

Czerwony (-)




Sterownik RElI moze obstugiwaé jednoczesnie 3 anemometry
(2x analogowe 0-5 V i 1x cyfrowe 0-250 pps)]

Istnieje inny typ anemometru analogowego, w ktérym
zasilanie nie jest potrzebne

3,8V -30m/s
Parameter “V2”

No power
supply;

Signal;
Brown (A)

Aby uniknaé zaklécen, uzyj 4
przynajmniej skretki lub kabla 7
sterowniczego

Blue (-)




Typ czujnika - 1

Pin 1 (VCC) - wolny

Pin 2 (OUT) - zielony do X"

lub,Y”

Pin 3 (GND) - czarny do (-)
-

EI Solar Tracer
Controller
UPS + zasilanie

DC 24V

OR

Typ czujnika - 2

Pin 1 (GND) - czarny do (-)
Pin 2 (PM) - czerwony do ,X” lub
"YH

Podstawowa potrzeba jest ustawienie konstrukcji w bezpiecznej pozycji na

Podstawowa instalacja

Aby zabezpieczy¢ tracker solarny na wypadek braku pradu, warto
zastosowacé nawet najtanszy UPS.

Niestety taki UPS czesto nie posiada wyjscia, ktére pozwolitoby mu
poinformowac sterownik o braku napiecia w sieci.

Aktywacja czujnika
nastepuje poprzez zmiane
konfiguracji parametrow;
UPS - dla kanatu X

SNIEG - dla kanatu Y

Informacje te stuzg do prawidtowego uzytkowania akumulatoréw UPS.

wypadek silnych wiatrow — procedura Wind Locker.

Aby to osiggnaé, uzyj jednego z czujnikéw dostepnych na rynku.



Podtaczenie czujnika
$niegu/deszczu do pierwszej
wtyczki od prawej;

Pin 1 (GND) - czarny do (-)
Pin 2 (f) - wolny

Pin 3 (sygnat)

Pin 4 (VCC) - zasilanie

Sygnat

DC 24V

+24V

Czujnik $niegu dziata w celu zwarcia
toréw.

Na wyjsciu znajduje sie przekaznik
bedacy w stanie normalnie
otwartym.

Kiedy $nieg zwiera $ciezki, czujnik
zamyka przekaznik.

Podtaczajac przewody przekaznika
do masy i do kanatu A w pierwszej
wtyczce od lewej pozwala na
wykrycie $niegu.

Aby sterownik wykonat procedure
wilasciwa dla opadéw sniegu - zrzucit
Snieg

Parametr SNOW: musi byé¢
ustawiony na 1

13



Silnik 1-fazowy

Aby sygnat sterownika byt
obstugiwany przez kanat X1 oraz
X2. Inwerter FMZ ustawia sie
zmieniajac parametr P 0.02 na 1

Dla silnika 3 - fazowego P4.13 = 0,
P5.18 = 2.00, kolejnos¢ podigczenia
cewek U-V-W wplywa tylko na
kierunek pracy.

Dla Silnika 1- fazowego; P 4.13 = 3,

P5.18 = 0.00;

Przewéd wspélny dla obu cewek do
U, pozostate 2 przewody do V i W nie

bedzie potrzebny kondensator a praca
silnika bedzie bardzo ptynna.

P8.04 ustawiony na 3 pozwala na
uruchomienie silnika z lewymi
obrotami przyciskiem MF

Zaciski silnika 1-fazowego 2 mozliwosci;
W u V Ve

w u \Y

Przewod Srodkowy ma by¢
podtaczony do “U”
Kondensator odtaczyé

Jak ustali¢ przewdd U w silniku 1-fazowym kiedy
nie ma dostepu do zaciskow cewek?

Opornosé pomiedzy przewodem V - W jest rowna
sumie opornosci pomiedzy przewodami U -V
orazU-W

Jesli mamy do czynienia z silnikiem z cewka
rozruchowa; oporno$¢ pomiedzy zaciskami U - V
(cewka gtéwna] jest mniejsza niz pomiedzy
zaciskami U - W (cewka rozruchowa)
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cm
- wyjscie cyfrowe typu NPN
- $rednica czujnika 18 mm

- dtugo$é czujnika 50 mm Sensor W

- zakres temperatury pracy -25 do 50 stopni celsjusza
- czujnik jest normalnie otwarty

Opis wyprowadzen:

- kabel brgzowy - zasilanie VDC

- kabel niebieski - masa

- kabel czarny - wyjscie cyfrowe

TRCv - rodzaj trackera

jednoosiowy, 2x jednoosiowy, 2-osiowy-uchylny/tamany, 2-osiowy-obrotowo-uchyliny,
2-osiowy-uniwersalny

Procedura wiatrowa dla osi S-N niezaleznie od trackera nie rézni sig. Pozycja ptaska w osi S-N
zawsze == jednej z pozycji maksymalnych napedu np krancéwka wbudowana w sitownik.

Procedury zabezpieczenia wiatrowego w osi E-W konstrukcji uchylnej/tamanej jest wykonana na

Dane techniczne:

- zasilanie 12-24V DC . . .
 pobor pradu ok 100mA ‘? Przyktadowa konfiguracja sensora pochylenia
- regulacja odlegtosci wykrywania przed akresie 3 do 80 (pé’kalezyC trapeZ/trO’j ka_t)

sorE Sensor W Sensor E

“‘E” odstoniety
pochylenie na
prawo

2 sposoby ustawiane parametrem TRCv

TRCv==2; czas T7 zmienia swojg wtasciwos¢ i musi by¢ wiekszy lub rowny POLOWIE czasu
przejscia od max E do max W.

Trackery uchylne/tamane muszg posiadac czujnik (jak na rysunku obok), ktory pozwala na
ustalenie pozycji ptaskiej powierzchni roboczej w osi E-W w zadanym czasie T7

UWAGA; Na osi S-N sitownik liniowy MUSI posiada¢ wbudowane krancéwki poniewaz
Czujnik pochylenia dla osi E-W poditgczamy do pindw krancéwek logicznych dla osi S-N w
sterowniku(!)

Jesli nie jest mozliwe zastosowanie czujnika pochylenia w konstrukgji trackera 2-osiowego
uchylny/famany ustaw procedure uniwersalng dla alarmu wiatrowego ;.
TRCv==4 gdzie bardzo wazne jest ustawienie czaséw T7 i T8;

1. uruchom silnik w kierunku E na czas T7 - | czas ten musi by¢ réwny CALOSCI czasu
potrzebnego do przejscia od max W do max E

2. uruchom silnik w kierunku W na czas T8 - ! czas ten musi by¢ réwny POLOWIE czasu
przejscia od max E do max W

3. uruchom silnik w kierunku S na czas T9 - czas potrzebny do przej$cia od max N do
max S

4. uruchom silnik w kierunku N na czas T10 - czas potrzebny do przej$cia od max S do
max N

Uwaga; na potkuli Pétnocnej czas S == 0, natomiast na pétkuli potudniowej czas N ==

@ v@

@ Oba zastoniete
ptaska pozycja

“W” odstoniety
pochylenie na
lewo

© ©
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