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45POLSKI

Sterownik REI z filtrem zakiéceniowym oraz zasilaniem 2- rzedowym.
Z funkcjg PWM/ soft start/stop oraz sensorami logicznymi pozycji krancowych.

Rei Solar Tracker controller moze pracowac¢ z wszelkiego rodzaju trackerami 1i 2
osiowymi (tzw. tamane i obrotowe - konfiguracja). Posiada dedykowany i innowacyjny
algorytm pozwalajgcy na prace na obszarach wystepowania czestych zachmurzen oraz
zmian warunkow atmosferycznych.

Nie wymaga drogich i ucigzliwych w kalibracji peryferiow takich jak inklinometry
czy magnetometry. Wystarczy jeden sensor promieniowania aby sprawnie i doktadnie
sterowac zestawem trackera.

Posiada modut WiFi dzieki ktéremu mozliwe jest;
zdalne zablokowanie trackera w pozycji bezpiecznej
zdalne sterowanie wszystkimi kierunkami silnikéw
zdalng konfiguracje
zdalne przegladanie logéw z parametréw pracy
przesytanie logow na wskazany serwer HTTP (JSON)

Wbudowano funkcje wspoétpracy z sensorami wykrycia zaniku zasilania przez co
instalacja staje sie znacznie bezpieczniejsza. Bardzo czesto przed burza pojawia sie
zanik napiecia.

Obstuguje 2 rodzaje wiatromierzy; analogowy w zakresie 0-5V oraz cyfrowy w
zakresie 0-250 pps typu NPN - sygnat to zwarcie do masy.

Posiada interface do sterowanie inwerterami AC, sterownikami silnikéw BLDC,
zewnetrznym mostkiem H a nawet systemem hydraulicznym ktéry wymaga zastosowania
przyspieszenie/ opoznienie w zatgczaniu pompy w stosunku do zaworow.

Wbudowano wysokiej jakosci mostki sterujgce silnikami DC do 10A w udarze.
Pozwala na wykrywanie obcigzenia silnikéw lub jego brak co pozwala na poszerzenie
zdolnosci diagnostycznych napedow.

Zawiera konfigurowalne funkcje sterujgce silnikami soft start/stop. Posiada
konfigurowalny ogranicznik temperatury pracy dzieki ktéremu uszkodzenie ptyty z powodu
przegrzania jest wyeliminowane.

Jesli natomiast potrzebne jest sterowanie silnikami bardzo duzej mocy, dodatkowy
interfejs pozwala na podtagczenie zewnetrznego mostka-H sterowanego sygnatem
kwadratowym jak i PWM.

Stany urzadzenia i wptyw na funkcje przyciskow;
e Tryb automatyczny - sterownik wykonuje pomiary co TX dla osi EW oraz TY dla
osi SN i koryguje pozycje trackera z doktadnoscig V1.

o przycisk C przytrzymany dtugo uruchomi procedure ochrony przed wiatrem
- ta funkcja pozwala na potozenie na ptasko powierzchni roboczej jednym
przyciskiem bez koniecznosci trzymania go przez caty czas trwania ruchu.

o przycisk M przytrzymany krétko (1-2s). przetgczy urzgdzenie w tryb
manualny

o przycisk M przytrzymany dtugo (6-7s) przetgcza urzadzenie w tryb
konfiguracji
przyciski E wyswietla adres Ip urzgdzenia - jesli podtgczone do sieci
przycisk W, S pozostajg nieaktywne.
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o przycisk N wyswietla odczyty w wszystkich czterech sensorow Swiatta
e Tryb manualny - sterownik reaguje na przyciski E W S N i zalgcza silnik w
wybranych kierunkach.
o przycisk C przytrzymany krétko przetgcza urzadzenie w tryb Automatyczny.
o przycisk M zatgcza zasilanie wentylatora
o przyciski E W S N zatgczajg silniki w odpowiednich kierunkach
e Tryb konfiguraciji - sterownik wyswietla kolejne parametry konfiguracyjne tak aby
mozliwe byto ich modyfikowanie przez uzytkownika..
o przycisk C przytrzymany krétko zapisuje ustawienia i przetgcza urzadzenie
w tryb Automatyczny
przycisk M pozostaje nieaktywne
przyciski E W stuzg do przechodzenia do poprzedniego/kolejnego
parametru
o przyciski S N stuzg do zmniejszania/zwiekszania warto$ci parametru

Przyciski i ich funkcje;
1. C - Confirm
a. (tryb automatyczny) uruchomienie procedury ochrony przed wiatrem
(przytrzymaj 5s)
b. (tryb manualny) uruchomienie trybu automatycznego
c. (tryb konfiguracji) wyjscie z konfiguracji z zapisaniem parametrow
2. M- Manul
a. (tryb automatyczny) wejscie do konfiguracji (przytrzymaj 6s)
b. (tryb automatyczny) wejscie do trybu manualnego (przycisniecie
przycisku 1s)
c. (tryb manualny) test wentylatora
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3. E - kierunek lub przewijanie

a. (tryb automatyczny) przytrzymaj wyswietlenie adresu IP

b. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku wschodnim

c. (tryb konfiguraciji) przewijanie parametréw w lewo
4. W - kierunek lub przewijanie

a. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku zachodnim

b. (tryb konfiguracji) przewijanie parametréw w prawo w trybie konfiguracji
5. S - kierunek lub zmniejszanie wartosci

a. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku potudniowym

b. (tryb konfiguracji) zmniejszanie warto$ci parametru w trybie konfigurac;ji
6. N - kierunek lub zwiekszanie wartosci

a. (tryb automatyczny) przytrzymaj wyswietlanie odczytow sensorow swiatta

b. (tryb manualny) uruchomienie silnika w kierunku pétnocnym

c. (tryb konfiguracji) zwiekszenie wartosci parametru w trybie konfiguracji

Parametry konfiguracyjne (w nawiasach wartosé domysina);
Wszystkie ustawienia parametréow prezentujemy w trzech jednostkami miary.

e liczba catkowita (1,2,3, ... )- wiaczenie/wylgczenie funkciji

e warto$¢ wyrazona w sekundach (s) - ustawienia czasu poszczegoélnych
procedur

e wartos¢ wyrazona w Woltach (V) - ustawienia progéw dla sensoréw
analogowych ktore konwertujg np. temperature, ampery, swiatto do
wartosci wyrazonej w Voltach w zakresie od 0 do 5V

- V1 -(0.05-2.50V) dokfadnos¢ sledzenie stonnca (domysinie 0.10). Jesli réznica w
odczytach pomiedzy sensorem E i W lub S i N jest wieksza niz wskazana wartos¢
tracker koryguje swojg pozycje w stosunku do promieniowania swiatta.

- V2 -(0.1-2.50V) sita wiatru przy ktorej sterownik przejdzie kolejno przez czasy
T3-T6 do ustawienia bezpiecznego (domysinie 1.00), ten parametr powoduje
réwniez restart licznika T2 jesli tacker jest juz zablokowany dzieki temu tracker
pozostaje w pozycji bezpiecznej tak dtugo az wiatr uspokoi sie catkowicie.

- V3 -(0.1-2.50V) najmniejsza warto$¢ odczytu czujnikéw swiatta przy ktorej sita
promieniowania stonecznego jest na granicy miedzy dniem i nocg (domy$inie
0.80).

- V4 -(0.1-2.50V) prog zachmurzenia przy ktérym sterownik spowalnia sledzenie
stonca(domysinie 1.70) zabezpiecza to przed reakcjg trackera na promieniowanie
odbite od Wschodu podczas normalnej pracy w warunkach czesciowego
zachmurzenia.

- TX - interwat czasowy co jaki nastepuje pomiar sity storica Wschéd -
Zachdéd(domysinie 30s).

- TY - interwat czasowy co jaki nastepuje pomiar sity stornca Péinoc -
Potudnie(domysinie 50s).

- T1 - (0 -9800s) czas oczekiwania na stonce po pojawieniu sie chwilowego spadku
wartosci odczytanej z jednego z sensoréw (domysinie 1000).

- T2 - (0-9800s) czas jaki sterowni pozostaje zablokowany po wykryciu wiatru.
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& (Po przejsciu przez czasy T3-T6) (domy$inie 600)

T3 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku E po zakonczeniu dnia
T4 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku W po zakonczeniu dnia
T5 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku S po zakonczeniu dnia
T6 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku N po zakonczeniu dnia
T7 - (0 - 9800s) czas oczekiwania na catkowity zmrok tzn. wszystkie sensory
wskazujg odczyty ponizej wartosci V3 przez dtugi czas po zaniku stonca (po tym
czasie sterownik zacznie powraca¢ zgodnie z ustawieniami (T3 -T6)(domysInie
4500)

T8 - (0 -9800s) Wind Security czas jaki jest potrzebny do poziomowania
konstrukciji tylko w trackerach jednoosiowych lub tamanych

T9 - (0 -9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku S po wykryciu silnego
wiatru

T10 - (0 - 9800s) czas jaki silnik zostanie wigczony kierunku N po wykryciu
silnego wiatru

T11 - (0-250s) czas wyprzedzenia/opdznienia zatgczenia pompy hydrauliczne;.
TRCyv - Wersja trackera domysinie 3..

& 0 - pojedynczy jednoosiowy wychylny w osi E-W

4 1 -dwa trackery jednoosiowe wychylne w osi E-W

& 2 - Dwuosiowy tracker wychylny/famany w osi E-W oraz S-N

4 3 - Dwuosiowy tracker obrotowy w osi E-W i wychylny w osi S-N
DRV - (0 - 7) rodzaj sterowanego napedu (domyslnie 1)
0 - silnik DC, soft start, wytgczniki krancowe Normalnie Zamkniete
1 - silnik DC, soft start, wytgczniki kranncowe Normalnie Otwarte
2 - silnik DC, hard start, wytgczniki krancowe Normalnie Zamkniete
3 - silnik DC, hard start, wytgczniki krancowe Normalnie Otwarte
4 - BLDC sterownik zewnetrzny, wytgczniki krancowe Normalnie Zamkniete
5 - BLDC sterownik zewnetrzny, wytgczniki krancowe Normalnie Otwarte
6 - Mostek-H zewnetrzny DC duzej mocy, wytgczniki krancowe Normalnie
Zamkniete

€ 7 - Mostek-H zewnetrzny DC duzej mocy, wytgczniki kraricowe Normalnie

Otwarte

PWM1 - (80-254) predkos¢ silnika sterujgcego wschéd - zachdd (domysinie 254) -
Jesli stosujesz zewnetrzne mostki wartos¢ 120 moze by¢ zbyt duza.
PWM2 - (80-254) predkosc¢ silnika sterujgcego potnoc - potudnie (domysinie 245) -
Jesli stosujesz zewnetrzne mostki wartos¢ 120 moze by¢ zbyt duza.
ALim - wtgczenie systemu wykrywania obcigzenia silnika DC lub braku
obcigzenia.

¢ 0 -wylgczone

& 1 - ograniczenie pradu maksymalnego (wg. parametru AEW1 oraz ASN1)

® 2 - ograniczenie prgdu maksymalnego i minimalnego (wykrycie braku

obcigzenia)

& 3 - tylko wykrycie braku obcigzenia wg. parametru (AEW2 oraz ASN2)
AEW1 - (0-250) ustawienie maksymalnego poboru pradu silnia wschéd-zachod
ASN1 - (0-250) ustawienie maksymalnego poboru pradu silnika pétnoc-potudnie
UART - (0 - 3) wigczenie komunikacji z modutem WiFi - tylko w wersji z WiFi

¢ 0 - wylgczony,

& 1 -zdalne sterowanie, konfiguracja

L K 2R K B 2R 2R 2
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& 2 - Watchdog (jesli ktérys z procesoréw nie odpowiada na komunikacje jest
resetowany).
& 3 - wysyfa Log stanu ukfadu na wskazany serwer poprzez HTTP
= EXT - (0 - 2) wigczenie/wytaczenie obstugi czujnika wykrycia zaniku napiecia
¢ 0 - wylagczony,
4 1 -wigczony aktywowany stanem niskim,
& 2 - wigczony aktywowany stanem wysokim
- V5 - (0-250V) ograniczenie temperatury pracy uktadu
¢ 0-5 - nieaktywny/ wytgczony
& >150 - aktywny / wigczony
- DIG - (0-250) prog predkosci wiatru wiatromierza cyfrowego
& 0-5 - aktywuje ochrone wiatru pojedynczym stanem logicznym.
& 6-250 - wigcza ochrone przeciwwiatrowg stanem logicznym liczgc
impulsy na sekunde wiatromierza typu NPN.
- AEW?2 - (0-250V) ustawienie minimalnego poboru prgdu silnia wschéd - zachdd,
przydatne do wykrycia krancowek wbudowanych
- ASN2 - (0-250V) ustawienie minimalnego poboru pradu silnika potudnie - p6tnoc,
przydatne do wykrycia krahcowek wbudowanych
= WIFI IP address - NIE KONFIGUROWALNE Adres IP modutu WiFi otrzymany od
routera/AP - tylko w wersji z WiFi - adres mozna podejze¢ rowniez w trybie AUTO
przytrzymujgc¢ przycisk E

Podtaczenie;

Silnik Silnik Zasilanie
B\ E-W doo o ow

1-wyjsie zasilania 1-limit E 1- zasilanie Sv-15V 1-sensor E
2-pormpafinne 2-limit W 2-GND 2 - sensor W
3- GND 3-limit § 3- Wiatr analogowy 0-5V 3 _gensor s
4- czujnik zaniku AC a-limit N 4 - Wiatr cyfrowy 4-sensor N
5. NC/konfig zworka 5- GND 0-250pps 5. GND
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BEZPIECZNIKI;
Sterownik posiada 2 bezpieczniki giéwne liczgc od prawej do lewej od strony zasilania do
wyjécia na silniki;
1. bezpiecznik zasilania silnika E-W max 8A
2. bezpiecznik zasilania silnia S-N max 8A
Pozostate wyjscia zabezpieczone sg bezpiecznikami automatycznymi
Ukfad procesoréw réwniez jest odizolowany galwanicznie od pradu odbiornikéw.

Zalecamy stosowanie 2 bezpiecznikéw zewnetrznych na kazdy silnik z osobna.
przetaczamy kierunek pradu wiec skuteczne zabezpieczenie mozliwe jest do
zrealizowania tylko za pomocga 2 dodatkowych bezpiecznikéw na wyjsciu.

Jak dobieraé bezpieczniki;

Jesli silnik podtgczony do sterownika pobiera 2A podczas rozruchu bezpiecznik dla tego
silnika powinien by¢ max 3A

UWAGA;

e to bezpiecznik ma sie spali¢ a nie sterownik czy silnik.

o jesli silnik pobiera powyzej 6A zainstaluj wentylator skierowany na
sterownik W skrzynce - zapewne jest tam rowniez zasilacz ktoéry rowniez jest
zrédtem ciepta.

Dtugotrwate zablokowanie mechaniczne silnika spowoduje zniszczenie silnika lub
sterownika poniewaz mostki sg w stanie pracowac nawet przy 30A jednak rosngca
temperatura powoduje stopienie elementow.

Zalecamy aby korzystac z ogranicznika temperatury poprzez jego wtasciwe
ustawienia progu parametrem V5 - domysinie 1.8V oraz wentylowanie obudowy.

Wiatromierz;
Mozna stosowaé rézne wiatromierze analogowe podajgce sygnat od 0 do 5V
lub
cyfrowel/impulsowe z tranzystorem NPN -> sygnatl to zwarcie do masy.
Wiele jednostek wymaga podania zasilania np;
e brgzowy (+)
e czarny (-)
e zielony (-)
e niebieski (sygnat do A)
Wtedy mozna podtgczy¢ go bezposrednio do sterownika tgczac czarny i zielony pod ten
sam zacisk GND.
Wiatromierze cyfrowe wystepujg réwniez w konfiguracji 4 przewodowej ale ich
przeznaczenie sie rozni;
brgzowy (+)
czarny (-)
zielony (nie podigczony lub z sygnatem PNP)
niebieski (sygnat do D)

UWAGA,; Wiatromierz to bardzo czute urzgdzenie jesli stosujemy stabej jakosci zasilacz
DC moze on wptywac na poprawng prace wiatromierza - wtedy nalezy zastosowaé
przewod ekranowany i uziemic¢ ekran w ten sposob odizolujemy zaktdcenia.
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W sterowniku jest réwniez mozliwos¢ regulowania potencjometrem obrotowym
filtrowania szumow oraz napiecia zasilania. Filtr jak i zasilanie jest ustawiony dla
parametrow najczesciej spotykanych na rynku zasilaczy, aby zmodyfikowaé te ustawienia
trzeba zdjg¢ obudowe oraz wyswietlacz.

Zaktocenia objawiajg sie tym ze sterownik wykrywa wiatr nawet jesli wiatromierz kreci sie
bardzo wolno/lub wcale na wyswietlaczu wida¢ stopniowo rosngcy odczyt az do
przekroczenia progu ustawionego w konfiguracji. Zastosowane wkfadki ferrytowe lub/oraz
przewdd ekranowany eliminuje ten problem. Takie zjawisko zdarza sie niezwykle rzadko.

PODSTAWOWE GNIAZDA WEJSCIA/WYJSCIA
e POWER - 4 zaciski (zasilanie uktadu napieciem 12 - 28V DC)

@)
@)

1-2 zaciski dodatni (+)
3-4 zaciski ujemny (-)

EW - 2 zaciski silnika DC kierunek wschod - zachéd max 10A
SN - 2 zaciski silnika DC kierunek pétnoc - potudnie max 10A
LIMIT - 5 zaciskéw

o

@)
@)
O
@)

1 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “E” wschoéd

2 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “W” zachod

3 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “S” potudnie

4 zacisk ogranicznik/kontaktron kierunku “N” pétnoc

5 zacisk masa (GND) wspdlny dla wszystkich kierunkéw

e WIND - 4 zaciski

o

1 zacisk zasilanie anemometru/czujnika wiatru - biegun dodatni (+ 12-24V)

o 2 zacisk zasilanie anemometru/czujnika wiatru - biegun ujemny (-)
o 3 zacisk sygnat analogowy z anemometru/czujnika wiatru w zakresie 0 - 5V
o 4 zacisk sygnat cyfrowego z anemometru/czujnika wiatru w zakresie 0-250
pulsow na sekunde.
o 5 zacisk nieaktywny NC
e SENSOR
o 1 zacisk sensora swiatta kierunku “E” wschod (czerwony)
o 2 zacisk sensora swiatta kierunku “W” zachod (zielony)
o 3 zacisk sensora $wiatta kierunek “S” potudnie (zétty)

O

o

4 zasick sensora $wiatata kierunek “N” pétnoc (biaty)
5 zacisk masa (GND) sensora Swiatta (czarny)

e EXTERNAL - 8 zaciskéw kanat boczny

o

@)

O O O O

1 zacisk masa (GND) odbiornika (inwerter/sterownik BLDC, STEPPER)
2 zacisk darlington pompa hydrauliczna, PWM 12kHz lub predko$¢ dla

kierunku NS sterownika zewnetrznego

3 zacisk darlington pompa hydrauliczna, PWM 12kHz lub predkos¢ dla
kierunku EW sterownika zewnetrznego

4 zacisk darlington sygnat dla kierunek N

5 zacisk darlington sygnat dla kierunek S

6 zacisk darlington sygnat dla kierunek W

7 zacisk darlington sygnat dla kierunek E
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o

o

O O O O

8 zacisk zasilanie DC peryferiéw (do 0.5A, 5V lub 12-24V konfigurowalne
przez zworki J18), domysinie 12-24V

e M3|Sens - 5 zaciskow
1 zacisk zasilania peryferiow napieciem zasilania ptyty 12-24V
(5V-opcjonalnie aktywowane pod obudowg zworkg na J18)

2 zacisk dodatni odbiornik/wentylator

3 zacisk ujemny odbiornika GND

4 ztgcze sygnatowe czujnika zaniku zasilania

5 ztgcze zasilania (5V) (opcjonalnie aktywowane pod obudowg zworkg na

J18)

Podtaczenie DC;
Najczesciej stosowane podigczenie peryferiéw oraz czujnik wykrycia zaniku
napiecia sieciowego co wraz z UPS w zupetnosci zabezpiecza instalacje.

—

[alal

I

'

Czujnik wykrycia Zaniku
napiecia

Fin 1 - wolny

Fin 2 - niebieski do “A”
Pin 3 - czamy do (-

Jeden
przewod ze
wszysthich
krancdwak
podtzzzony
wWspoinie do
{-) minusa

|

Podstawowa instalacja
Wytacznik krancowe
podiaczone do phty.
UPS + czujnik wykrycia
zaniku napiecia

Controller
UPS+DC motors
24V

Czamy i
—— Zielony

do minusa (-}
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Podtaczenie BLDC/STEPPER

¥
&

Podigizanis
il =->5lenoank

w Zaezragciod ypu
&lg RlsEnaczrie raary
Mia umeeszczam dia
przegaysiogci

»
ot

Maze o oye Hink
BLDC ul Sk,
Kooy,

Jeden przewod ze
WSZVIHICT RT2fCCwEN
POz wEpe
3 (- minusa

Zaony

|

Podtaczenie inwerteréw VFD AC inwerter 1/3-fazy;

In VR inveners:
parameter P11 must be
changed from (0} be (2)

Motore-> dmver
coRnection difar
depends on type

o8

It can be AC mator: H
™

1 phase 3-wirss
3 phase 2300400V

Far 1-Phase moter use
WFD AT-Z model

Qnwine from all imit
swiiches going ko (-}

[

REI Solar Tracker
Controller
DC motors
24V 10A
] lEﬂ.E‘JC

Czarmy |

—
DC 24V J

L F

'i l 4 Podstawowa instalacja
WViigeznik kraficowe

padiaczone do phyty,

domrmisa (]

VED Inverter logic
connection:

Com - GND (-]
REI Solar Tracker S o
Controller - CGW direction
a 12V - REI controller
Powered via power supply {+)
Inverter

VFD is used as power

supply.

Black & Grean
W)

W inwerterze VFD AT-2 nalezy ustawié¢ parametr P11 na 2 aby sygnaly sterownika

byty obstugiwane przez urzadzenie.

Jesli posiadasz silnik 1f 2 cewkowy 3 lub 4 przewodowy koniecznie musisz
korzysta¢ z inwertera AT-2 i zmieni¢ parametr P92 na 2 wtedy silnik nie bedzie

potrzebowat kondensatora.

Inwerter FMZ ustawia sie zmieniajac parametr P 0.02 na 1 aby sygnal sterownika by}

obstugiwany przez urzadzenie
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Silnik 1- fazowy; koniecznie musisz zmieni¢ parametr P 4.13 na 3 oraz P5.18 = 0.00;
podigcz przewdd zwierajgcy oba kohce cewek do U, pozostate 2 przewody do Vi W nie
bedzie potrzebny kondensator a praca silnika bedzie bardzo ptynna.

Dla silnika 3 - fazowego P4.13 = 0, P5.18 = 2.00

P8.04 ustawiony na 3 pozwala na uruchomienie
silnika z lewymi obrotami przyciskiem MF

Podtaczenie inwertera FMZ;

v e
£ .\/’

SSR jako sterowanie silnikiem 1f UWAGA - 3 przewodowym obie cewki o tej samej
mocy;

Kondensator
pomiedzy
przewodami

T T W TN

b aoien 4 s O peasms ({  pswss O

- 8 - e e '--o

DC 24V

may BON Eay BN e —~& Podstawowa instalacja
| | | REI Solar Tracker Wytacznik kraricowe
podtaczone do plyty.
Controller zasilacz DC do
Silniki 1-E§MZM§ AC sterownika
_ SSR przekazniki
I  — —
| w——— I
Jeden
—I przewdd ze
wszystkich
krancowek
podiaczony
1 wspélnie do
(-) minusa
_'.I . Czamy i
—J Zielony
do minusa (-
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SSR do sterowania silnikiem 3f

Zauwaz ze fazy w
przekaznikach zostaly
zZmienione aby
zmienic kierunek
obrotow silnikéw

E<>W

racker

Podstawowa instalacja
Whytacznik kraricowe
podtaczone do piyty
zasilacz DC do
sterownika

ﬂli Controller
gl Silniki 3-fazy AC
B . SSR przekazniki

| s
Jeden |

przewdd ze

wszystkich

krancowek Jfo————=u

podiaczony
wspdlnie do
(-} minusa \

| . Czamy i

Zielony
do minusa (-}

CO ZATEM STOSOWAC INWERTER VFD CZY PRZEKAZNIKI SSR?

Przekazniki nie dajg zadnego zabezpieczenia nie nalezg do najtanszych sg dos¢
trwate. w przypadku silnika 1-fazowego musimy pozostawi¢ kondensator. Konieczne jest
zbudowanie zasilania sieciowego 3F/1F oraz 24V DC.

Inwertery VFD sg bardzo bezpieczne w uzytkowaniu dodatkowo umozliwiajg
petng regulacje obrotéw poprzez zmiane czestotliwosci. Potrafig zasila¢ urzgdzenia
peryferyjne wiec nie jest potrzebny zasilacz do sterownika.

PRZEKAZNIKI SSR INWERTER VFD
ZARZADZALNOSC BRAK PELNA
ZABEZPIECZENIA BRAK WSZYSTKIE NIEZBEDNE

KOSZTY

PRZEKAZNIKI 4 X 100PLN
BEZPIECZNIKI 4 X 100PLN
ZASILACZ 24V 1X 100PLN
SUMA: ~900 PLN

INWERTER 2 X 400PLN
SUMA: ~800 PLN

W catosci inwestycji mamy do czynienia z réznicg okoto 100 PLN jednak w zamian
dostajemy redundantne zasilanie sterownika (2 inwertery jako zrédto), wolny start oraz
szereg zabezpieczen i regulacje predkosci obrotowe;j.

Jesli nasza konstrukcja ma pewne niedociggniecia mechaniczne polecane jest

stosowanie inwerterow.
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KONFIGURACJA MODULU WiFi;

Modut WiFi moze by¢ wykorzystany do;

zdalnego uruchomienia procedury ochrony przed wiatrem,
podstawowej konfiguraciji,

przegladu stanu

zbierania logdéw z urzgdzenia.

Aby WiFi komunikowalo sie z sterownikiem trzeba wigczy¢ UART recznie w
konfiguraciji sterownika i wylaczyé/wlaczy¢ sterownik - UART ustawia sie tylko z
poziomu sterownika.

Aby podtgczy¢ modut do lokalnej sieci trzeba przede wszystkim by¢é w zasiegu sieci WiFi.
Do skonfigurowania uktadu potrzebny bedzie smartfon/tablet lub inne urzadzenie
przenosne.

Nie skonfigurowany modut pracuje w trybie Access Point przez 5 minut od uruchomienia i
jest widoczny jako

nazwa: “REI_AP”

hasto: “rei12345”

Podtaczajac sie do tego AP dostaniemy komunikat na urzadzeniu o braku dostepu
do internetu - zaakceptujmy taki stan pozostajac podigczony do REI_AP

Tylko wtedy mamy mozliwo$¢ uruchomienia panelu konfiguracyjnego wpisujac w
pasku adresu przegladarki internetowej;
192.168.4.1

Urzagdzenie przeszuka dostepne w okolicy sieci i wyswietli je w postaci listy.
mozemy sie wtedy upewni¢ czy sie¢ do ktérej chcemy sie podtgczy¢ jest widoczna dla

urzadzenia.

Wybieramy naszg sie¢ WiFi oraz wpisujemy hasto dostepowe.
Zapisujgc ustawienie urzgdzenie podtgczy sie do sieci i nie bedzie juz widoczny REI_AP.
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09:10 =i @ --- N,

& Brak potgczenia z internetem
O A 192.168.4.1/wifi? @
KBR a al
telenet-ap-1172162 aJl
KB_2 a
S15 0 a.a
SsSID
Password
[*Jr'k'.l.").-* Hoek 1
Save
Refresh
No AP set
i O <

Na stronie widzimy dostepne sieci do ktérych mozemy sie podtgczyc.
Powinnismy wybrac sie¢ o najwigekszej sile sygnatu klikajgc na nig oraz wpisa¢ hasto
dostepowe w odpowiednim polu Password.

Wybierajgc przycisk “Save” spowodujemy zrestartowanie uktadu ktéry probuje sie
potgczy¢ z wybrana siecig za pomocg podanego hasta.

Jesli préba potaczenia sie nie powiedzie urzadzenie ponownie przejdzie w tryb AP
pozwalajgc podtaczy¢ sie do niego i skonfigurowac urzgdzenie.

Uwaga tryb AP jest dostepny przez 5 minut od wtgczenia urzgdzenia nastepnie
urzadzenie przechodzi w tryb uspienia.

Modut poditgczony do sieci jest widoczny poprzez przegladarke pod adresem nadanym
przez router zarzadzajgcy DHCP.

Adres ten pojawia sie po wymianie wszystkich parametréw pomiedzy sterownikiem a
modutem WiFi na wyswietlaczu sterownika - trwa to ok 1 min.
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Nie ma koniecznosci skanowania sieci aby poznaé¢ adres IP modutu w sieci WiFi -
wystarczy

W trybie AUTOMATYCZNYM przytrzyma¢ przycisk E

- adres IP pojawi sie na wyswietlaczu.

Adres jest rowniez dostepny po wejsciu do konfiguracji sterownika.

Pod uzyskanym adresem IP; mozemy otworzy¢ za pomocg przegladarki strone stanu
urzadzenia wraz z przyciskami do sterowania zdalnego.

Zdalne sterowanie pozwala przede wszystkim wigczy¢;
e tryb ochrony przed wiatrem
e zatrzymac ruch urzgdzenia
e przemiesci¢ konstrukcje w kierunku

o E
o W
o S
o N

e powrdci¢ do trybu Automatycznego Sledzenia stonca
Tryb zdalny uruchomi ruch lub zatrzyma konstrukcje na 360 sekund po tym czasie wrdci
do normalnej pracy.
UWAGA,; jesli wybierzemy przycisk LOCK sterownik ustawi konstrukcje na ptasko i
pozostanie tak zablokowany az wybrany zostanie przycisk AUTO.

Uwazaj aby nie pozostawi¢ urzgdzenia zablokowania przez nieuwage.

Zablokowanie na state urzadzenia jest rowniez mozliwe poprzez fizyczne przejscie do
trybu manualnego wciskajgc odpowiedni przycisk bezposrednio na sterowniku.
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192.168.3.191

REI WiFi Control (v0.1)

Wind

West

Last known status log.

Na dole strony znajduje sie okienko pozwalajace na przejscie do konfiguracji.

Aby wejs¢é do konfiguracji nalezy potwierdzi¢ akcje wpisujac “rei” w polu
Password.
W ten sposéb nie dostaniemy sie do konfiguracji przypadkowo.
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Podstawowy stan urzgdzenia na ekranie LCD [w spoczynku w trybie Sledzenia];

Linia pierwsza 16 znakéw (kolejno);

1.

w

S9N

- O

Sita nastonecznienia z kierunku E
-W “I” - [irradiancja] -
wystarczajgca sita stonca aby
warto byto sledzi¢
Sita nastonecznienia w kierunku
S - N “I” - irradiancja -
wystarczajgca sita stonca aby
warto byto sledzi¢
“* - (pole puste)
Rdéznica sity stofica na sensorach
E-W

a. “E” - stohce silniejsze po

stronie E trackera
b. “W” - stoice silniejsze po
stronie W trackera

“” poczatek wyniku odczytu w
voltach
pozycja jednosci
“.” rozdzielnik utamka
pozycja dziesietnych
pozycja setnych
“*“ - (pole puste)

. Réznica sity stonca na sensorach

S-N
a. “S” - stohce silniejsze po
stronie S trackera
b. “N” - stonce silniejsze po
stronie N trackera

12. “” poczatek wyniku odczytu w
Voltach

13. pozycja jednosci

14. “.” rozdzielnik utamka

15. pozycja dziesietnych

16. pozycja setnych

Linia druga 16 znakéw (kolejno)

1. “F” sita wiatru w voltach

2. pozycja jednoéci dla sity wiatru
3. “.”rozdzielnik ulamkowy

4. pozycja dziesietnych dla sity
wiatru

“* - (pole puste)

X- sekundnik procedury
Sledzenia E-W

dziesiatki sekundnika E-W
jednosci sekundnik E-W

“* - (pole puste)

o o

= © N

S-N
11. dziesigtki sekundnika S-N
12. jednosci sekundnik S-N

13. “ “ - puste pole blokada zwolniona
14. ““ - puste pole blokada zwolniona

15. “” - puste pole naped E-W w
spoczynku

16. “” - puste pole naped S-N w
spoczynku
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Wskazniki stanu urzadzenia na ekranie LCD
[mozliwe/alternatywne stany w trybie sledzenia];

Linia pierwsza 16 znakéw (kolejno);
1. Sita nastonecznienia z kierunku E
-W
a. “I” - [irradiancja] -
wystarczajgca sita stonca
aby warto bylto sledzi¢
b. “C” - [clouds] - czesciowe
lub petne zachmurzenie
c. stan chwilowy - wskazanie
na przetgczenie trybu
pracy
i. “A”-przejscie do
trybu
automatycznego
i. “M”-przejscie do
trybu manualnego
ii.  “H”-
przekroczenie
temperatury pracy
- jesli funkcja

aktywna
2. Sita nastonecznienia w kierunku
S-N
a. “I” -irradiancja -

wystarczajgca sita stonca
aby warto bylto sledzi¢
b. “C” - clouds - czesciowe
lub petne zachmurzenie
c. stan chwilowy - wskazanie
na przetgczenie trybu
pracy
i. “1”-prég
temperatury 1
przekroczony
naped E-W
zablokowany

o

200 Ne

12.

13.
14.°.
15.
16.

i.  “2:-prog
temperatury 2
przekroczony
naped W-W oraz
S-N zablokowany

Stan sensora wykrycia zaniku
napiecia w sieci

a. ““-pusty -> sensor
wytgczony
b. “-”-stan niski

c. “+” - stan wysoki
R&znica sity stohca na sensorach
E-W

a. “E” - stohce silniejsze po

stronie E trackera

b. “W” - stonce silniejsze po

stronie W trackera
“” poczatek wyniku odczytu w
Voltach
pozycja jednosci
pozycja dziesietnych
pozycja setnych

. (nie uzywany)
. Réznica sity stonca na sensorach

S-N
a. “S” - stonce silniejsze po
stronie S trackera
b. “N” - stonce silniejsze po
stronie N trackera
“” poczatek wyniku odczytu w
Voltach
pozycja jednosci
pozycja dziesietnych
pozycja setnych
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Linia druga 16 znakéw (kolejno)

1.

6.

7.

2.
3.
4

“F” sita wiatru w voltach

pozycja jednoéci dla sity wiatru

pozycja dziesietnych dla sity

wiatru

wskaznik przekroczenia sity

wiatru dla wiatromierza

cyfrowego
a. ““-puste pole oznacza
ze ustawiony prog iloSci
pulséw na sekunde nie
zostat przekroczony

b. “* oznacza ze ustawiony
prog ilosci pps zostat

przekroczony -
uruchomienie alarmu
wiatrowego
“T” - zegar wykonywane;j
procedury

“1” numer zegara

a. T1 - Poszukiwanie stonca

b. T2 - blokada
przeciwwiatrowa

c. T3-czas przejsciana E
po zakonhczeniu dnia

d. T4 - czas przejsciana W
po zakonczeniu dnia

e. T5-czas przejsciana S
po zakohczeniu dnia

f. T6 - czas przejscia na N
po zakohczeniu dnia

g. T7 - zegar zwtoKi
przejscia na pozycje
poczatku dnia

h. T8 - czas wyptaszczania
konstrukcji po wykryciu
wiatru (tylko tracker
uchylny)

8.

10.
1.
12.
13.

14.

15.

16.

i. T9- czasprzejsciana S
po wykryciu wiatru
j- T10 - czas przejsciana N
po wykryciu wiatru
k. T11 - czas wyprzedzenia
zatgczenia pompy
( wypetnienie dla 2-cyfrowej
nazwy zegara)
pozycja tysiecy zegara
pozycja setek zegara
pozycja dziesigtek zegara
pozycja jednosci zegara
blokada przekroczenia
dozwolonego amperazu na
napedzie kierunku E-W
a. ““-puste pole blokada
zwolniona
b. “e” - blokada w kierunku E
c. “w”-blokada w kierunku
w
blokada przekroczenia
dozwolonego amperazu na
napedzie kierunku S-N
a. ““-puste pole blokada
zwolniona
b. “s” - blokada w kierunku S
c. “n” - blokada w kierunku N
stan napedu na kierunku E-W
a. “” - puste pole spoczynek
b. “E”-ruch w kierunku E
c. “W”-ruch w kierunki W
d. “X”- osiggnieto skrajng
pozycje E lub W
stan napedu na kierunku S-N
a. “” - puste pole spoczynek
b. “S”-ruch w kierunku S
c. “N”-ruch w kierunki N
d. “X” - osiggnieto skrajng
pozycje S lub N
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Wskazniki stanu urzgdzenia na ekranie LCD

[tryb sterowania recznego];

Mimo podobnego wygladu linii pierwszej liczby przedstawiajg odczyty z
amperomierzy nie z sensora naswietlenia.

Linia pierwsza 16 znakoéw (kolejno); 14. “.” rozdzielnik utamka
1. “M” - tryb manualny 15. pozycja dziesietnych
2. “"-(pole puste) 16. pozycja setnych
3. ““-(pole puste) Linia druga 16 znakéw (kolejno)
4. Kierunek pracy poboru pradu 1. sita wiatru w voltach
(amper) napedu E - W a. “A” - kanat wiatromierza
a. “E” - pobdr/silnik pracuje analogowego
w strone E b. “D” - kanat wiatromierza
b. “W” - pobdr/silnik pracuje cyfrowego.
w strone W 2. pozycja jednoéci dla sity wiatru
5. “” poczatek wyniku odczytu 3. “.”rozdzielnik ulamkowy
wyrazony w voltach ~(0 = 0A, 4. pozycja dziesietnych dla sity

2.50 = 10A) wiatru

6. pozycja jednosci 5. ““-(pole puste)
7. “.rozdzielnik ulamka 6. “T”- wskaznik temperatury
8. pozycja dziesietnych 7. “B” - temperatura ptyty
9. pozycja setnych 8. “” - poczatek odczytu wyrazony
10. ““ - (pole puste) w voltach
11. Kierunek pracy poboru prgdu 9. pozycja jednosci
(amper) napedu E - W 10. “.” rozdzielnik utamka
a. “S” - pobdr/silnik pracuje 11. pozycja dziesietnych
w strone S 12. pozycja setnych
b. “N” - pobdr/silnik pracuje 13.““ - (pole puste)
w strone N 14.““ - (pole puste)
12.“” poczatek wyniku odczytu w 15.““ - (pole puste)
voltach ~(0 = 0A, 2.50 = 10A) 16.“ “ - (pole puste)

13. pozycja jednosci
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REI| Solar Tracker

Schematy podtgczenia peryferiow



Stosuj bezpieczniki na obu <
przewodach poniewaz w
zaleznosci od kierunku

zmienia sie polaryzacha.

Wartos¢ bezpiecznika nie

powinna by¢ wieksza niz

25% TYPOWEGO POBORU DC 24V

PRADU SILNIKA

2 - Minimalna
UWAGA! Bplagi] ' ﬂ ~ konfiguracja
Jesli wylaczniki kranicowe nie G TR =@ Sitowniki liniowe DC
. . . . RE| Solar Tracker Krancéwki wbudowane
przerywaja poprawnie/catkowicie ' - w sitowniki wytaczajg
obwodu nalezy sprawdzié ; Controller obwod.
zastosowane diody zenera. ; (krancowki zewnetrzne
DC motors nie podtgczone)

Zalecamy stosowanie wytgcznikéw L. 24V 7A
krancowych zewnetrznych. (50 | B | RSO

oo o

-t

Warto ustawi¢ parametr ALim na 2 lub
3 aby obstuzy¢ problem wycieku

WIATROMIERZ z

pradu przez niewtasciwie dobrane czterema
: dami;
diody. przewocarmi. -
y dc(far;?g'ulsi'e('f;”y W wersiji z Z6ita ostona;
Brazowy (+) Bialy to S

Zolty to N

niebieski sygnat




Kontroler REI moze obstugiwac wiele rodzajow czujnikdéw swiatta

. . o T . .. . Uzyj co najmniej skretki lub kabla
Nalezy pamietac, ze czujniki Swiatta LED sg mniej doktadne niz wersje storujacego, aby uniknaé 2 7
e =

mikropaneli fotowoltaicznych. zaktocen

Czujnik posiada oznaczenie kierunku E dla prawidtowego ustawienia - upewnij sig, ze jest prawidtowo zamontowany.

Jesli przedtuzasz kabel, mozesz mie¢ r6zne kolory, ale to nie problem.
Wazne jest, aby prawidtowo podtgczy¢ kierunek na kontrolerze.

W trybie automatycznym, przytrzymujac przycisk ,N”, zobaczysz odczyty wszystkich 4 czujnikow swiatta.
Podtaczajac przewody jeden po drugim, mozesz zobaczy¢, ktéry przewdd odpowiada za kazdy z czterech kierunkéw.
Wiec nawet jesli zamontujesz czujnik do géry nogami - nie musisz go demontowac - wystarczy podmieni¢ przewody na

zaciskach.
Réwnie dobrze mozesz uzy¢ innego typu czujnika.

Typ czujnika: 2

) i maja z6ity kabel N i bialy

gravaciers kabel S
kabel DO GORY

Kierunek ,N” ->

TYP 1 gora trackera .
Czerwony (E) kabel DO GORY é!';:\:ony )
Zielony (W) Zielony (W)
Zotty (S) Zéhy (N)
Biaty (N) Biaty (S)
Czarny (-) Czamy (-)




Kontroler REl moze obstugiwa¢ dwa anemometry jednoczesnie Shainflex®

[jesli ich sygnaty sg roznego rodzaju; (analogowy 0-5V i cyfrowy 0-250 pps)] wtywaj przynajmnicj skretke lub 72
kabel sterowniczy aby unikngé_~
zaktécen > o

3 najpopularniejsze anemometry mozna podtgczyc¢ jak ponizej;
(NIE obstuguje RS485)

Analogowe 0-5V U] NN

5v-30m/s gl n 22)03:::2107%?:18/3 a | 11°5|L===026prﬂ'/2
Parametr “V2” ; P ’ ; Y ;

Parametr “DIG” Parametr “DIG”

zasilacz;

Brazowy (+) Brgzowy (+) Brak zasilania; ‘
Czarny (-) Czarny (-) 7 o &%
Sygnat; | b1 ‘
Sygnat; Sygnat; Zielony (D) l
Niebieski (A) Niebieski (A) — Czerwony (-) 4-
Zielony (-) lub Zielony (-) lub TN .

niepotgczony

zasilacz;

niepotgczony




Kontroler REl moze obstugiwa¢ dwa anemometry jednoczesnie
[jesli ich sygnaty sg r6znego rodzaju; (analogowy 0-5V i cyfrowy 0-250 pps)]

uzywaj przynajmniej skretke lub 4
kabel sterowniczy aby uniknagé
3 najpopularniejsze anemometry mozna podtgczyc¢ jak ponizej; zaktocen
(NIE obstuguje RS485)

Aby poprawnie skalibrowac
sygnat prgdowy 5-20mA-na -
zielonym przewodzie '

5-20mA - 30m/s

Nalezy ustawi¢ potencjometr - ok Parameter “V2”
w takiej pozyciji, aby odczyty
na LCD miescity sie w
zakresie

3,8V - 30m/s
Parameter “V2”

0,5 do 0,7V w stanie
spoczynku (bez wiatru)
zasilanie; Brak zasilania;
Brazowy (+)
Czarny (-) Sygnat;
q Ly . Brazowy (A)
Potencjometr znajduje sie Sygnat; Niebieski (-)
Niebieski
pOd. p+.y tka LCD. (niepodtgczony)
Wyswietlacz trzeba Zielony (sygnat do
zdemontowac kanatu A)
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Kontroler REl moze obstugiwa¢ réwnolegle;

Wskaznik kierunku wiatru analogowy 0-5V
oraz
Wiatromierz cyfrowy 0-250 pps

Parametr V2 = 4 aktywuje procedure wiatrowskazu

Montaz;

ustawi¢ tak wiatrowskaz aby odczyt A = 0 oraz grot wskazywat wiatr od
tytu trackera - w plecy paneli.

Procedura;

1. START wykrycie przekroczenie progu predkosci wiatru na czujniku
cyfrowym lub wykrycie zaniku napiecia zasilania

2. GO S - jesli ustawione (poétkula potudniowa)

3. GO N - jesli ustawione (pétkula pétnocna)

4. ustal kierunek wiatru i wigcz silnik E - W w kierunku wg. najkrotszej
drogi

5. JESLI wykryto kontakt z pozycjg krancowg [ORAZ] kat natarcia wiatru
jest >= 45 stopni uruchom silnik w kierunku przeciwnym(ustaw
drugi/dalszy bok w kierunku wiatru)

6. JESLI pozycja zostata osiggnieta [LUB] uptynat czas przeznaczony na
korekte pozycji

7. ZAKONCZ procedure i przejdz do timera blokady ruchéw.

uzywaj przynajmniej skretke lub 4
kabel sterowniczy aby uniknagé
zaklécen

Digital contactron
anemometer

Brak zasilania;

Zasilanie;

Brazowy (+) Sygnat;

Czarny (-) Zielony (D)
Czerwony (-)

Sygnat;

Niebieski (A)

|
Zielony (-) lub . - o 1
niepotgczony ' i+ ] \’*e
¢ ,
EE—




Czujniki graniczne moga by¢
mechaniczne, magnetyczne lub
e e DC ﬁ indukcyjne
12- 24V P UWAGA: dwie mozliwe opcje;

] ] iy
| NIE - normalnie otwarty — ustawienia
Optymalna : Parametr DRV == DC Hard -- Lim

konfiguracja

= Silniki pradu NC - normalnie zamkniety — ustawienia

. statego Parametr DRV == DC Hard ++ Lim
(podiaczone

| zewnetrzne

| wylaczniki

| krancowe) Y |

L -!‘ A \

2 T T y I e  Kolory
' LCECT coeT e ® - “_.‘ L przewodow;

e  Brazowy - (plus)
zasilanie 6-30V

. ) e Niebieski (minus)
Y e  Czarny (sygnal)
NO lub NC

34



Sensor type - 1

Pin 1 (VCC) - wolny

Pin 2 (OUT) - zielony do “A”
Pin 3 (GND) - czarny do (-)

REI Solar Tracker
Controller
UPS + Power
failure detection

DC 24V

Podstawowa instalacja

OR

Aby zabezpieczy¢ solar tracker w przypadku braku pradu, warto
zastosowaé nawet najtanszy UPS.

Niestety czesto takie upsy nie posiadajg wyjscia pozwalajgcego
na poinformowanie sterownika o braku napiecia w sieci.

Informacje te sg wykorzystywane do prawidtowego korzystania
z baterii UPS.

Podstawowg potrzebg jest ustawienie konstrukcji w bezpiecznej

pozycji na wypadek silnego wiatru — procedura Wind Locker.

Sensor type - 2

Pin 1 (GND) - czarny do (-)
Pin 2 (PM) - czerwony do “A”

Aby to osiggna¢, uzyj jednego z dostepnych na rynku
czujnikéw.



REI Solar Tracker — 1 DC 24V
. Controller
Podtaczenie Sensor UPS + P
smegu/_deszczu_fio pierwsze) ; owe.r Sensor $niegu dziata na zwarcie
wtyczki od lewej; failure detection $ciezek.

. o > s . na wyjsciu ma przekaznik ktory jest
Pin 1 (VCC) - zasilanie w stanie Normalnie Otwarty.
Pin2(f)-wony  CCSCE  SOOCT
Pin 3 (GND) - czarny do“(-)” Kiedy $nieg zewrze $ciezki czujnik
Pin 4 (OUT) - sygnat do "A Sygnat zwiera przekaznik.

Pin 5 (+5) - wolny

Podtaczajac przewody przekaznika

+24V do GND oraz do kanatu Aw
pierwszej wtyczce od lewej pozwala
na wykrycie zasniezenia.

Aby sterownik wykonat procedure
odpowiednia do zasniezenia -
zrzucit $nieg

parametr |EXT: musi by¢ ustawiony
na4




Lo Lalal

Czujnik wykrycia zaniku
napiecia

Pin 1 - wolny

Pin 2 - niebieski do “A”
Pin 3 - czarny do (-)

Jeden
przewdd ze
wszystkich
krancéwek
podtgczony
wspdlnie do (-)
minusa

DC 24V

g | | W - R ]
REI Solar Track

Controller
UPS+DC motors
24V 10A

Podstawowa instalacja
Whytgcznik krancowe
podtgczone do ptyty.
UPS + czujnik wykrycia
zaniku napiecia

Czarny i
Zielony
do minusa (-)



DC 24V

T =
U YRRl T Podstawowa instalacja
REI Solar Tracker §  Wytacznik kraricowe

podtgczone do ptyty.
Controller UPS + czujnik wykrycia

}' im UPS+DC motors zaniku napiecia
g 24V 10A

Czujnik Sniegu/deszczu
Pin 1 - wolny

Pin 2 - niebieski do “A”
Pin 3 - czarny do (-)

Sygnat

+24V

Jeden
przewdd ze
wszystkich
krancowek
podtgczony
wspolnie do (-)
minusa

Lo Lalal

Czarny i
— Zielony
a—— do minusa (-)




2x 12V battery.

Sensor zaniku
napiecia.
GND to (-)
Signal to “A”

Lq L La L

Jeden
przewod ze
wszystkich
krancowek
podtgczony
wspolnie do (-)
minusa

REI Solar Tracker |

Controller
UPS+DC motors
24V 10A

Podstawowa instalacja
Whytgcznik krancowe
podtgczone do ptyty.
UPS + czujnik wykrycia
zaniku napiecia

Czarny i
Zielony
do minusa (-)



DC 24V

. e [
9 of (4 45 28
0 ZM-6510A
L‘@;’:\j” Ll EE i

ALV O ATONE

Podtgczenie
silnik<->sterownik

w zaleznosci od typu
sie nieznacznie rézni.

Podstawowa instalacja
Wytacznik krahcowe

REI Solar Tracker § podtgczone do piyty.

Nie umieszczam dla - - S .
Controller S e s
N 5 "
? P BLDC motors
J‘ ; ZM-6510A

Moze to by¢ silnik
BLDC lub Silnik
Krokowy.

Jeden przewdd ze A A

wszystkich krancéwek _‘

Czarny |
Zielony

podtgczony wspdlnie
do minusa (-)

do (-) minusa




Podtgczenia
silnik<->sterownik

w zaleznosci od typu
sie nieznacznie rézni.
Nie umieszczam dla
przejrzystosci.

9

INVERTER

Moze to by¢ silnik;
1 fazowy 3 przewodwy R ——
3 fazowy 230V/400V

Jeden przewdd ze
wszystkich krancéwek
podtgczony wspdlnie
do (-) minusa

W inwerterach VFD
nalezy zmieni¢ parametr
P11z (0) na (2)

[=1E] Solkr Trader

230V AC
Zasilany z
invertera

Podtaczenie do
Inwertera:
COM - jako GND/ (-)
X4 - prawe obroty

- lewe obroty
12V - zasilanie
sterownika (+)

VFD jest zasilaczem dla
kontrolera

Mozna podtgczy¢ oba
inwertery jako zasilanie

I

Czarny |
Zielony
do minusa (-)




przekaznik 1 - pompa W inwerterach VFD

zalgcza sie z wyprzedzeniem do a, 5 .‘. = nalezy zmieni¢ parametr
zawordéw g} Ei 3 hj P11z (0) na (2)
wylacza sig z opéznieniem do gy ‘| e
Zaworow §’< el
N ) ,} w !". 'L:_ )
przekaznik 2 - zaw6r N §J D | Podtaczenie do
& NS 3 ¥y Inwertera:
- L ks 6 8 & M - jako GND/ (-)
- RETRE < co
przekaznik 3 -zawor S g} g;,;% 1 | REI Solar Tracker §  *4- prawe sbrtoty
- (BRI : - lewe obroty
o 230V AC 12V - zasilanie

sterownika (+)

Zasilany z

invertera VFD jest zasilaczem dla
kontrolera

Mozna podtgczy¢ oba
inwertery jako zasilanie

INVERTER

Moze to by¢ silnik;
1 fazowy 3 przewodwy
3 fazowy 230V/400V

Podtgczenia

silnik<->sterownik -
w zaleznos$ci od typu e Zaciski od gory do dotu;
sie nieznacznie rézni. 1: GND, 2:Pompa/pwm SN, 3:Pompa/pwm EW,

4:zawor’N”, 5:zawor’S”, 6:kierunek”W”,
7:kierunek’E”, 8: +12;24

Nie umieszczam dla

- o Jeden przewdd ze
przejrzystosci.

wszystkich krancéwek C;amy |
podtgczony wspdlnie Zlelopy
do (-) minusa do minusa (-)




Konektory aktywuje sie
zmieniajgc parametr
P11z (0) na (2)

DC 24V

Podtaczenia
silnik<->sterownik
w zaleznosci od typu

Podtaczenie do

Moze to by¢ silnik; sie nieznacznie rozni. .
1 fazowy 3 przewodwy Nie umieszczam dla |nwert‘_3ra-
3 fazowy 230V/400V przejrzystosci. Com - jako GND/ (-)

- . - ! ' X4 - prawe obroty
Jesli stosujesz silnik 1f - Controller - lewe obroty

koniecznie uzyj AT2.

Zmien parametr ,' Silnik DC iAC

92z0na2

VFD nie moze by¢
zasilaczem dla kontrolera

INVERTER

Jeden przewdd ze
wszystkich krancéwek
podtgczony wspdlnie
do (-) minusa

Czarny |
Zielony
do minusa (-)

I B




Zastosowanie 2 przekaznikow o | st

NO/NC pozwala na podtgczenie
silnikéw o catkowicie réznych
parametrach pracy.

Zacisk A2 z przekaznika 1
podtgczamy pod kierunek np. S

Zacisk A2 z przekaznika 2 h
podtgczamy pod kierunek np. N <+ >Nl
Konektory aktywuje sie

zmieniajgc parametr
P11z (0) na (2)

INVERTER

Jeden przewdd ze
wszystkich krancéwek
podtgczony wspdlnie
do (-) minusa

DC 24V

RE olar Tracker

Controller

Silnik DC i AC

Podtaczenie do
Inwertera:
Com - jako GND/ (-)
X4 - prawe obroty

- lewe obroty

W konfiguracji mieszanej
VFD nie moze by¢
zasilaczem dla kontrolera

I B

Czarny |
Zielony
do minusa (-)




UWAGA na konfiguracje mieszang inwerter AC FMZ + zasilanie
sterownika powyzej 12V np w celu zasilania silnika DC 24V .

Uwaga; w konfiguracji mieszanej inwerter(12V) + DC 24V; (powyzej DC12V)
Zworka J9 na pin 7-8 musi by¢ wyjeta.

W ten sposob nie podamy napiecia z zewnetrznego zasilacza (wyzszego niz
dozwolone) na wejscia logiczne inwertera.

' O
3 gg
ggz
M m
2: ’
T T b 1
1

Inwerter FMZ na pinach logicznych
ma;

e wspoczynku4.6 <V <12

e w stanie wzbudzenia ~1,6V




E<->W

Kondensator
pomiedzy
przewodami
uzwojen
silnika

Lq L La L

DC 24V

Jeden
przewdd ze
wszystkich
krancéwek
podtgczony
wspdlnie do (-)
minusa

REI Solar Tracker

Controller
Silniki 1-faza AC

SSR przekazniki

Podstawowa instalacja
Whytgcznik krancowe
podtgczone do ptyty.
zasilacz DC do
sterownika

Czarny i
Zielony
do minusa (-)



Zauwaz ze fazy w
przekaznikach zostaty
zmienione aby

zmieni¢ kierunek DC 24V

obrotéw silnikéw

S<->N

E<->W

L1to
L2AC ’ ! i 1 Z | e . .
L3 line LTLLE LT - — > Podstawowa instalacja

10 AC line 10 AC line | RE]| Solar Tracker $ Wytgcznik krancowe

. 3 podtgczone do piyty.
i Controller zasilacz DC do

" g3 Silniki 3-fazy AC sterownika
L2AC \ ]

e = . SSR przekazniki

Jeden
przewdd ze
wszystkich
krancéwek
podtgczony
wspdlnie do (-)
minusa

Czarny i
Zielony
do minusa (-)

Lo Lalal




Sterowanie
predkoscia

Krancowki na przekaznikach
TYP; (NC) Normalnie Closed

Po wykryciu
przeszkody/aktywne
przerywajg obwod !!!

Zastosowanie 2 N
przekaznikow NO/NC
pozwala na
podtgczenie silnikéw o
catkowicie réznych
parametrach pracy.

Zacisk A2 z
przekaznika 1
podtgczamy pod
kierunek np. S

Zacisk A2 z
przekaznika 2
podtgczamy pod
kierunek np. N

napiecia
zasilania

== korygowanie

N
~

] sy
acker
Controller
Silniki DC

Jeden
przewdd ze
wszystkich
krancéwek
podtgczony
wspdlnie do (-)
minusa

przekazniki

Podtaczenie wielu

trackerow pod jeden
sterownik

Czarny i
Zielony
do minusa (-)



“a

==

12

Zastosowanie 2
przekaznikéw NO/NC
pozwala na
podtgczenie silnikdw o
catkowicie roznych
parametrach pracy.

Zacisk A2 z
przekaznika 1
podtgczamy pod
kierunek np. S

Zacisk A2 z
przekaznika 2
podtgczamy pod
kierunek np. N

DC 24V

REI Solar Tracker

Controller

Jeden
przewdd ze
wszystkich
krancéwek
podtgczony
wspdlnie do (-)
minusa

Silniki DC
przekazniki

Podstawowa instalacja
Whytgcznik krancowe
podtgczone do ptyty.
zasilacz DC do
sterownika

Czarny i
Zielony
do minusa (-)



Moze to by¢ silnik pradu

. V24 to+ 24V
przemiennego :; :

1-fazowy 3-przewodowy DI02 t Kerunek GOW
3 fazy 230V / 400V

DI04 dla parametru
predkosci n21

réwniez DI0O5 moze byé
uzywany jako inna
predkos¢ od parametru
n22

coed

G

L B
L
8¢

Podtgczenie
sterownika silnika<->

REI Solar Tracker
DC and AC
motor

DC 24V

Potaczenie logiczne
falownika VFD:
Com - GND (-)

X4 - kierunek CW
X5 - kierunek CCW

VFD NIE jest uzywany
jako zrodto zasilania.

rézni sie w zaleznosci
od typu.

Na przewodzie od
wszystkich
wytgcznikéw
krancowych do (-)

I

Czarny zielony
do (-)




-
-
-
e
-
-
-
-
-
-
-
-

Jesli sterujesz silnikiem o poborze powyzej 7A zastosuje

zewnetrzne mostki.

Konwerter sygnatu logicznego pozwala na sterowanie
mostkami/inwerterami z logikg aktywowang stanem

wysokim.
(sterownik REI steruje stanem niskim)

SRAREAY

% LLC

2
s
3
s
v
>
s
=)
E
)
3
3

DC 24V

S

Krancowki
Czarny
wspéiny do
minusa (-)

Solar Tracker
Controller

Silniki DC




DomysInie inwerter reaguje na przyciski RUN STOP FWD/REV
Nie reaguje na polecenia sterownika.

Potgczenie aktywuje sie zmieniajgc parametr P11 z (0) na (2)
Witedy przyciski stajg sig nieaktywne.

INVERTER

.
@0
i O

Sitowniki liniowy DC
musi posiadaé

krancowki wbudowane.

Zasilacz DC
12-24V

El Solar Tracker
Controller

Tracker uniwersalny;
Konfiguracja mieszana
sitownik + silnik 3f AC

Czujnik optyczny NO.
W przyktadzie zastosowano 2x

DC motors

3-przewodowe czujniki.

Para czujnikdbw pozwala na
ustalenie kierunku pochylenia

-24V 10A

j WIND
oON (+ )}
o 000 PO

konstrukcji w czasie wykrycia

silnego wiatru i zatgczenie

wiasciwego silnika w celu

ustawienia konstrukcji na
ptasko.

Jesli oba czujniki sg
odigczone/otwarte sterownik

wyswietli P1  error #

Poniewaz nie bedzie w stanie

czerwony (+)
czarny (-)
— zotty (A)

ustawi¢ konstrukcji na ptasko.




Tracker jednoosiowy;

Zaciski wytgcznikow krancowych N-S zewnetrznych
wykorzystamy do wykrycia kierunku pochylenia oraz
ustawienia powierzchni na ptasko.

Czujnik optyczny NO.

W przyktadzie zastosowano 2x
3-przewodowe czujniki NPN 12-24V.
Para czujnikébw pozwala na ustalenie
kierunku pochylenia konstrukcji w
czasie wykrycia silnego wiatru i
zatgczenie wiasciwego silnika w celu
ustawienia konstrukcji na ptasko.

DC 24V

REI Solar Tracker

Controller
DC motors
24V 10A

Tracker jednoosiowy;
Sitowniki liniowe DC
Krancowki wbudowane
w sitowniki wytgczajg
obwdd.

L

Czarny (-)
Brazowy (+)
Niebieski (A) sygnat

Uwaga!!

Niektére (tylko niektére)
wiatromierze majg jeszcze
przewdd zielony podtgczany
razem z czarnym od (-)



Czujnik optyczny NO.

W przyktadzie zastosowano 2x

3-przewodowe czujniki. Para czujnikéw
pozwala na ustalenie kierunku pochylenia
konstrukcji w czasie wykrycia silnego
wiatru i zatgczenie whasciwego silnika w
celu ustawienia konstrukcji na ptasko.

U

2x Tracker jednoosiowy;

silniki kierunku SN wykorzystano

jako naped pochylenia drugiego

trackera jednoosiowego

DC 24V

Tracker jednoosiowy;
Sitowniki liniowe DC
Krancéwki wbudowane
w sitowniki wytgczaja
obwad.

2 czujniki $wiatta tylko na
ograniczong odlegtosc.
Masa GND z obu czujnikéw
podtgczona do tego samego
zacisku. Kierunki S N nie
podtgczone

2a :
- REI Solar Tracker
ara
czujnikévy =l Controller
nachylenia :;
Tracker 1 ‘ l DC mOtOI'S
.U 24V 10A
g]:- ]” cEEmeee LA
P
czaL:ja:'\ikéw Czarny |
nachylenia Zielony
Tracker 2 do minusa (-) p—

Poniewaz

silniki kierunku SN
wykorzystano jako
naped pochylenia
drugiego trackera
jednoosiowego
wskazania SN
dotycza
odpowiednio

EW trackera 2

Czujnik Swiatta
Tracker 2

Bialy/zotty
nie
podtaczony

Czujnik Swiatta
Tracker 1



Aby sygnat sterownika byt
obstugiwany przez kanat X1 oraz
X2. Inwerter FMZ ustawia sie
zmieniajac parametr P 0.02 na 1

Dla silnika 3 - fazowego P4.13 = 0,
P5.18 = 2.00, kolejnos¢ podigczenia
cewek U-V-W wplywa tylko na
kierunek pracy.

Dla Silnika 1- fazowego; P 4.13 = 3,

P5.18 = 0.00;

Przewéd wspélny dla obu cewek do
U, pozostate 2 przewody do V i W nie

bedzie potrzebny kondensator a praca
silnika bedzie bardzo ptynna.

P8.04 ustawiony na 3 pozwala na
uruchomienie silnika z lewymi
obrotami przyciskiem MF

Zaciski silnika 1-fazowego 2 mozliwosci;
W U V Ve

w u \Y

Przewod Srodkowy ma by¢
podtagczony do “U”
Kondensator odtaczyé

Jak ustali¢ przewdd U w silniku 1-fazowym kiedy
nie ma dostepu do zaciskow cewek?

Opornosé pomiedzy przewodem V - W jest réwna
sumie opornosci pomiedzy przewodami U -V
orazU-W

Jesli mamy do czynienia z silnikiem z cewka
rozruchowa; opornos$¢ pomiedzy zaciskami U -V
(cewka gtéwna] jest mniejsza niz pomiedzy
zaciskami U - W (cewka rozruchowa)




UWAGA na konfiguracje mieszang inwerter AC FMZ + zasilanie
sterownika powyzej 12V np w celu zasilania silnika DC 24V
w jednym z kierunkow.

Uwaga; w konfiguracji mieszanej inwerter + DC 24V; (powyzej DC12V)
Zworka J9 na pin 7-8 musi by¢ wyjeta.

W ten sposob nie podamy napiecia z zewnetrznego zasilacza (wyzszego niz
dozwolone) na wejscia logiczne inwertera.

7 Jesli przewody tgczgce inwerter i sterownik sg
— g’ diugie podfgcz pin +12V inwertera do pinu (+)

- o sterownika. W ten sposob zasilisz pull-up
rezystory.

—
... A
o —
Inwerter FMZ na pinach logicznych

ma;
e wspoczynku4.6 <V <12
e w stanie wzbudzenia ~0V



FMZ pozwala na prace silnikow z 2 predkosciami;
PredkoscC sledzenia - podczas normalnej pracy
Predkos¢ serwisowa - podczas wykrycia wiatru lub w trybie recznym

Predkosc sledzenia ustawiana jest potencjometrem na

inwerterze - np 40hz aby tracker byt Przyktadowe podtgczenie inwertera dla kierunku E-W
doktadniejszy/wolniejszy;

Predkos¢ serwisowa ustawiana jest parametrem
P1.17 - domysinie 5hz mozna ustawic¢ na np 50hz - ' f
aby tracker w trybie np. powrotu do pozycji poczatku
dnia czy podczas wykrycia wiatru wykonat ruch
najszybciej jak to mozliwe.

Ustawiajgc parametr P2.15 na 13 aktywujemy pin X3
na inwerterze aby uruchamiat predkos¢ ustawiong
parametrem P1.17

Aby sterownik wysyta sygnat predkosci serwisowe;j
wystarczy podtgczy¢ przewdd pomiedzy pinem X3
inwertera a pinem Y lub X sterownika.

Y jest sygnatem predkosci serwisowej dla pochylenia
tj. kierunku S-N

X jest sygnatem predkosci serwisowej dla obrotu tj.
kierunku E-W




Moze to by¢ silnik;
1 fazowy 3 przewodwy
3 fazowy 230V/400V

Jesli stosujesz silnik 1f
koniecznie uzyj AT2.
Zmien parametr
92z0na2

INVERTER

Jeden przewdd ze
wszystkich krancéwek
podtgczony wspdlnie
do (-) minusa

Konektory aktywuje sie
zmieniajgc parametr
P11z (0) na (2)

Podtaczenia
silnik<->sterownik

w zaleznosci od typu
sie nieznacznie rézni.
Nie umieszczam dla
przejrzystosci.

DC 24V

REI Solar Trac

Controller
Silnik DCi AC

Podtaczenie do
Inwertera:
Com - jako GND/ (-)
X4 - prawe obroty

- lewe obroty

VFD nie moze by¢
zasilaczem dla kontrolera

I

Czarny |
Zielony
do minusa (-)




Dane techniczne:

- zasilanie 12-24V DC . . .

- pobor pradu ok 100mA ’, Przyktadowa konfiguracja sensora pochylenia
- regulacja odlegtosci wykrywahia przed akresie 3 do 80 , . . ’s

em otksiezyc , trapez/trojkat

- wyjscie cyfrowe typu NPN (p e y p J a' )
- $rednica czujnika 18 mm
_ diugosé cauinika 50 mm Sensor W sorE  Sensor W Sensor E
- zakres temperatury pracy -25 do 50 stopni celsjusza
- czujnik jest normalnie otwarty

Opis wyprowadzen:

- kabel brgzowy - zasilanie VDC

- kabel niebieski - masa

- kabel czarny - wyjscie cyfrowe

“‘E” odstoniety
pochylenie na
prawo

TRCv - rodzaj trackera

jednoosiowy, 2x jednoosiowy, 2-osiowy-uchylny/tamany, 2-osiowy-obrotowo-uchyliny,
2-osiowy-uniwersalny

Procedura wiatrowa dla osi S-N niezaleznie od trackera nie rézni sig. Pozycja ptaska w osi S-N
zawsze == jednej z pozycji maksymalnych napedu np krancéwka wbudowana w sitownik.

Procedury zabezpieczenia wiatrowego w osi E-W konstrukcji uchylnej/tamanej jest wykonana na
2 sposoby ustawiane parametrem TRCv

TRCv==2; czas T7 zmienia swojg wtasciwos¢ i musi by¢ wiekszy lub rowny POLOWIE czasu q
przejscia od max E do max W.
Trackery uchylne/tamane muszg posiadac czujnik (jak na rysunku obok), ktory pozwala na Oba Zas*on |ete

ustalenie pozycji ptaskiej powierzchni roboczej w osi E-W w zadanym czasie T7 l— k .
UWAGA; Na osi S-N sitownik liniowy MUSI posiada¢ wbudowane krancéwki poniewaz askKa pozvcia
Czujnik pochylenia dla osi E-W podigczamy do pinéw krancéwek logicznych dla osi S-N w p p y J
sterowniku(!)

Jesli nie jest mozliwe zastosowanie czujnika pochylenia w konstrukgji trackera 2-osiowego
uchylny/famany ustaw procedure uniwersalng dla alarmu wiatrowego ;.
TRCv==4 gdzie bardzo wazne jest ustawienie czaséw T7 i T8;
1. uruchom silnik w kierunku E na czas T7 - | czas ten musi by¢ réwny CALOSCI czasu
potrzebnego do przejscia od max W do max E

2, uruchom silnik w kierunku W na czas T8 - ! czas ten musi by¢ réwny POLOWIE czasu « ” .
przejscia od max E do max W W Od S*On |ety
3. uruchom silnik w kierunku S na czas T9 - czas potrzebny do przej$cia od max N do

max S pochylenie na
4. uruchom silnik w kierunku N na czas T10 - czas potrzebny do przej$cia od max S do
max N IeWO

Uwaga; na potkuli Pétnocnej czas S == 0, natomiast na pétkuli potudniowej czas N ==



